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1. MIDA Introductie

MIDA is eerrequentieregelaavoor deregelingen bescherming van pompsystemdaor het varierervan de
toevoerfrequentie van de pompMIDA kan in nieuwe en reeds bestaande installaties worden aangebracht en garandeert:

1 besparing van energie en geld

1 eenvoudige installatie en minder kosten voor het behgan de installatie

1 langere levensduur van de installaga relevante componenten

1 verbeterde bedrijfszekerheid
Aangesloten op een willekeurige pomp die in de handel verkrijgbaar is, kan MIDA de werking ervan beheren en een bepaz
fysieke grootheid (drk, drukverschil, debiet, temperatuur, enz...) constant houden wanneer de gebruiksvoorwaarden
variéren. Op deze manier wordt de pomp of het pompsysteem uitsluitend aangestuurd wanneer dit nodig is en in de juiste
mate, waardoor zinloze energieverspillingndt vermeden en de levensduur langer worltIDA kan tegelijkertijd:

1 de motor beschermen tegen overbelastingen veroorzaakt divooglopen

1 een zachte start en stop (soft start en soft stop) om de levensduur van het systeem te verhogen en pieken in de

stroomopname te beperken.

1 informatie verstrekken over de opgenomen stroom en voedingsspanning

1 de werkingsuren registreren en de fouten en defecten die het systeem gedurende deze tijd heeft vertoond

T RS OSNDBAYRAYy3 £S33ASy YSG yRSrkdg alL5! Qad @22N) SSy 3S(
MIDA kan direct op de op de plaats vdamotoraansluitkastof aan de muur geinstalleerd worden.
In het laatste geval zorgen speciale inductieve filters (als accessoire verkrijgbaar) ervoor dat gevaarlijke overspaaningen d
zich in erg lange kalsvoordoenworden vermedenDit maaktMIDA dus ookjeschiktvoor deregelingvan dompelpompen.

2. Veiligheidswaarschuwingen

De fabrikant adviseert om de handleiding van de producten aandachtig door te lezen, alvorens de producten te installeren
te gebruiken. Elke handeling moet dampgeleid, bedreven egekwalificeerd personeel worden verricht.

De veronachtzaming van de dmvelingen van deze handleiding en de universele veiligheidsvoorschriften kan ernstige en
zelfs dodelijke elektrische schokken veroorzaken.

Het apparaat kan met een zekering/schakelaar/afscheider op het voedingsnet aangesloten
worden zodat decomplete loskoppeling (ook visueel) van het voedingsnet gewaarborgd kan
worden, voordat werkzaamheden worden verricht aan MIDA of de daarop aangesloten lading.
Koppel MIDA los van het voedingsnet voor een willekeurige handeling aan de apparatuur en d
daarop aangesloten ladingen.

Verwijder het deksel van MIDA om geen enkele reden zonder het apparaat van de elektrische
voeding te hebben losgekoppeld en minstens 5 minuten te hebben gewacht.

Het systeem dat wordt gevormd door MIDA en de pomp moet op passendjee geaard zijn
voordat het in gebruik genomen wordt.

Gedurende de periode dat MIDA door het elektriciteitsnet gevoed wordt, ongeacht of het de

j lading aanstuurt of in staneby (d.w.z. de digitale uitschakeling van de lading) geplaatst is, kunn

de uitgangsklemmen naar de motor t.0.v. de aarde onder spanning blijven staan. Dit kan een
ernstig gevaar voor de bediener vormen aangezien deze ziet dat de lading gestopt is en daarg
kan besluiten om werkzaamheden te verrichten.

Het wordt geadviseerd om alle scheven van het deksel vast te schroeven met de desbetreffen
ringen, alvorens het apparaat te voeden. Gebeurt dit niet dan kan de aarding van het deksel
uitvallen, hetgeen elektrocutie met mogelijk dodelijk gevolg kan veroorzaken.

Voorkom tijdens het trasport dat het product hard stoot of aan extreme klimaatomstandigheden wordt blootgesteld.
Verifieer bij de ontvangst van het product dat alle componenten aanwezig zijn. Neem onmiddellijk contact op met de
leverancier als dit niet het geval Be garantievan de fabrikant dekt geen schade veroorzaakt aan het product door het
transport,incorrecteinstallatie of een oneigenlijk gebruik van het product. De garantie vervalt automatisch als een
willekeurig component onklaar gemaakt of gedemonteerd wordt.

De fabrikant acht zich niet aansprakelijk voor persoonlijk letsel of materiéle schade veroorzaakt door een oneigenlijk

gebruik van de producten.

Apparaten die met dit symbool zijn gemarkeerd, mogen niet in huishoudelijk afval worden
gegooid, maar moetetin speciale opvangcentra worden verwijderd. Het is raadzaam om conta
op te nemen met de inzamelcentra voor afgedankte elektrische en elektronische apparatuur
(AEEA) op het grondgebied. Het product kan, indien het niet correct wordt verwijderd, mogelij
schadelijke gevolgen hebben voor het milieu en de gezondheid van de mens, als gevolg van
I bepaalde stoffen die aanwezig zijMisbruik of onjuiste verwijdering van het product betekent
ernstige administratieve en/of strafrechtelijke sancties.




3. Technischeigenschappen

3.1 Prestaties

Model Vin Max V out lin Max | out Typische P2 motor Aiaing
[V] [V] [A] [A] [kW]
MIDA 203 1x230 3 x Vin 4,5 3 0,55 1
MIDA 205 1x230 3 x Vin 7,5 5 1,1 1
MIDA 207 1x230 3 x Vin 11 7,5 15 1
MIDA 304 3x230 3 xVin 3,7 4 0,75 1
MIDA 306 3x230 3 x Vin 54 6 1,1 1
MIDA 309 3x230 3 x Vin 8 9 2,2 1
MIDA 404 3 x 380- 460 3 x Vin 3,7 4 1,1 1
MIDA 406 3 x 380- 460 3 x Vin 54 6 2,2 1
MIDA 409 3 x 380- 460 3 x Vin 8 9 4 1

Vermogensfactor lijnzijde: Inodellen met eenfasige voedihg
Netfrequentie: 50- 60 Hz (+ 2%)

Opslagtemperatuur:30°C tot 70 °C

Min. temperatuur werkruimte bij nominale belasting.0 °C

Max. temperatuur werkruimte bij nominale belasting: 40°C

Max. hoogte bij nominale belasting©00 m

Max. relatieve vochtigheid: 95% zonder condensvorming.

BeschermingsgraadP55 (NEMA 4) of beschermingsgraad van de motor als deze op de motor gemonteerd is. *
Connectiviteit: seriéle poort RS 485 voor COMBking (max. 8 apparaten) + Bluetooth ARTFcommunicatie +

seriéle poort RS485 voor MODBUS Rotbmunicatie.

=A = =4 =4 -4 -4 -4 A -4

* Bescherm het apparaat van de directe blootstelling aan zonlicht en weersinvioeden

3.2 Gewichten en afmetingen

AFMETING 1
Model Gewicht * Afmeting T
[Kg] (O
MIDA 203 2,5 1 ‘ U e
MIDA 205 25 1 )| |
MIDA 207 2,5 1
MIDA 304 2,5 1 21
MIDA 306 2,5 1 ‘
MIDA 309 2,5 1
MIDA 404 2,5 1 |
MIDA406 2,5 1 \ l
MIDA409 2,5 1 2
* zonder verpakking 150 mm 27
3.3 Kabelingangen
Kabelwartel| Kabelwartell EMG | Wanneer MIDA op de motor geinstalleerd is, moet op de plaats van de
el M20 M12 clips | kabelwartel M20 de specifieke dop aangebracht wordlganneer MIDA aan de
MIDA wand geinstalleerd is, moet de kabelwartel M20 aangebracht worden.
SIZE 1 2 3 3 | Gebruik de EM€lips voor de aarding van @éscherming van de

signaalkabels.



4. Installatie van MIDA

4.1 Mechanische installatie

MIDA op de motor

MIDA kan horizontaal en verticaal op de plaats \vdm
motoraansluitkasgeinstalleerd worden.

Informeer bij de fabrikant van de motor of deze voor
bevestiging van het onderstel van MIDA aan de behuizing
de motor geschikt is (zie de afbeelding). De afdichting op
onderstel van MIDA beschermt het MIBgsteem en de
motor tegen binnendringend water en stof.

Het wordt geadviseerd om de afdichtingtsluitend op de
plaats van de 4 bevestigingsgaten op de behuizing var
motor vast te draaienDaarvoor kunnen dezelfde schroeve
en ringen voor de bevestiging van het deksel van
klemmenbord aan de behuizing van de motor gebrt
worden. Raadpleeg @ onderstaande aanwijzingen voor ¢
bevestiging van MIDA aan de motor.

OPGELET: controleer na de installatie of de aarde tussen |
en de motor niet wordt onderbroken.
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MIDA aan de wand

Zorg ervoor dat het kleefmateriaal voor hatsluiten van het venster op het onderstel van MIDA behouden blijft wanneer
MIDA aan de wand geinstalleerd wordt. O deze manier wordt de bescherming tegen binnendringend water en stof

gehandhaafd.
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OPGELET: gebruik bevestigingsschroeven met@eng om de
beschermingsgraad IP55 te kunnen waarborgen.




4.2 Installatie van MIDA voor de werking bij constante druk

MIDA kan de draaisnelheid van de pomp beheren zodat de druk op een bepaald punt van de installatie constant blijft
wanneer dewateraanvraag door de gebruiker varieert.
Hieronder geven we een basisschema van een pomplijn die deze werking realiseert:

/"t bomy N

3
&—> MIDA 2: terugslagklep
4 3: expansievat
N A1 o
N e 4: klep
2 6 5
1 5: klep

Q: druksensor /

4.2.1 Expansievat

In waterinstallaties met MIDA compenseert het expansievat eventuele lekken (of miniem waterverbruik) en blijft de druk
behouden wanneer de pomp stilgelegd wordt. Op deze manier worden te regelmatigésitartycli vermeden.

Het is van essentieel belang dat het volume en voordruk van het expansievat correct worden gekozen. Te kleine volumes
kunnen het minieme verbruik of lekken niet compenseren wanneer de pomp stilgelegd wordt. Te grote volumes resulteren
echter in een zinlozeerspilling van geld en ruimte en bovendien kan MIDA in dit geval de druk minderegeddn

Het is voldoende om een expansievat te kiezen met een volume dat ongeveer 10% bedraagt van het vereiste maximumde
in liter/minuut.
Bijv.: als het vereistmaximumdebiet 60 liter/min. bedraagt, is een expansievat van 6 liter voldoende.

De voordruk van het expansievat moet ongeveer 80% van de gebruiksdruk bedragen.
Bijv.: als de in MIDA ingestelde druk, die ongeacht het waterverbruik in het systeem behoodeblijven, 4 bar bedraagt,
moet het expansievat een voordruk van ongeveer 3,2 bar hebben.

4.2.2. De druksensor

MIDA kan worden aangesloten op lineaire druksensoren met een uisgagrgaalan 4¢ 20 mA. De voedingsspanning moet
een dergelijk bereik ébben dat de voedingsspanning van 15 V dc waarmee MIDA de analoge uitgangegesmikt is
MIDA ondersteunt de installatie van een tweede druksensor voor:

1 de werking bij een constant drukverschil. (ANAN2).

I automatische vervanging van de hoofddraksor bij een defect.

De druksensor wordt aangesloten met de aansluitklemmen van de analoge ingang.

SENSOR 1 1 AN1: signaal-20 mA ¢
1 +15V:voeding 15 Vdc (+)
1 AN2: signaal-20 mA {)
SENSOR 2 1 +15V:voeding 15 Vdc (+)




4.3 Installatie van MIDAroor de werking bij constant drukverschil

MIDA kan de draaisnelheid van de pomp beheren zodat het drukverschil tusseredeuittrede van de pomp in circulatie
installaties constant blijft. Daarvoor moet een drukverschilsensor worden gebHektis ebter ook mogelijk om twee
identieke druksensoren te installeren op dedn uittrede van de pomp. MIDA neemt het verschil tussen de waarden waar.

Inverter E Inverter
@ *

N.B. Gebruik absolute druksensoren en dus geen relatieve druksensoren als wordt voorzien dat de deuinaade
tijdens de werking onder de atmosferische druk daalt.

4.3.1 Aansluiting van de sensoren

MIDA kan worden aangesloten op lineaire druksensoren met een uitganggan mA. De voedingsspanning moet een
dergelijk bereik hebben dat de voedingsspang van 15 V dc waarmee MIDA de analoge uitgangen voedt wordt geleverd.
Als een drukverschilsensor wordt gebruikt moet de sensor aangesloten worden op de analoge ingang 1, d.w.z.:

1 AN1: signaal-20 mA {)

DRUKVERSCHILSENSOR § +15V: voeding 15 Vdc (+)

Alstwee druksensoren gebruik worden, moet de druksensor op de uittrede worden aangesloten op de analoge ingang 1,
terwijl de druksensor op de intrede moet worden aangesloten op de analoge ingang 2, d.w.z.:

AN1: signaal-20 mA {)
+15V: weding 15 Vdc (+)
ANZ2: signaal-20 mA ¢
+15V: voeding 15 Vdc (+)

SENSOR 1 (uittrede)

SENSOR 2 (intrede)
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4.3.2 Parametrisatie

In circulatieinstallaties wordt hestarten en stoppen van de pomp doorgaans aangestuurd door een extern contact dat op

de digitale ingang 1 (IN1, OV) kan zijn aangesloten en in het menu parameters installateur op passende wijze geconfigureerd
kan zijn als N.O. Of N.C. Het wordt geadviseendde volgende parameters in te stellen:

Parameter Aanbevolen waarde Ap
Minimumfrequentie Gelijk aan de minimumfrequentie van
regeling de motor
Deltaregeling 0 bar
Delta start 0 bar
Vertraging stop 99 sec
Functie AN1, AN2 Verschil 12
Constantdrukverschil

5S aaSi oI NRS¢ 12Y0 20SNBSY YSG RS 4FFNRS Sly KSUO RNYzl S
LY RAG 3S@rt Y2Sd aasSié o FNRS¢E T2 AyaSadStR 62NRSy-enRlI i RS
uittrede van de pomp bij Bximale belasting (allgebruikspuntergeopend) en bij maximumfrequentie (50 Hz).

Proportioneel drukverschil

Als eerregelingop basis vaproportioneel drukverschil moet worden toegepast voor een grotere energiebesparing, moet

GasSi &1 I NRS fordénzlat deyesaidé Gefijkis adn het drukverschil tussen-dminittrede van de pomp bij
YAYAYdzYTNBIjdzSyiAS o6uwn 1T0 Sy RS a02YLSyaliAsSéd RAS y2RA3 A
maximale belasting (allgebruikspuntergegpend) te bereiken.



5. Elektrische aansluiting

MIDA 203,205,207
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Voeding
1 L(L1), N(L2), P.E.

Het wordt geadviseerd om reeds geisoleerde vrouwelijke
fastons 6,3 x 0,8 mm te gebruiken

Voeg een ferriet aan de ingangskabels toe om aan de
stralingslimietervan de norm EN61868 Categorie C1 te
kunnen voldoen. Dit ferriet en de aanwijzingen voor de
bekabeling zijn op aanvraag verkrijgbaar.

Aanbevolen strippen van de voedingskabel (zonder extrg

ferriet):

Uitgang motor

7 U V,W,P.E.

Het wordt geadviseerd om reeds geisoleerde vrouwelijke
fastons 6,3 x 0,8 mm te gebruiken

Hetwordt geadviseerd om PVC kabels met een lengte vé
200 mm en een doorsnede van 1,5 mm2 te gebruiken al
MIDA op de motor geinstalleerd wordt.

Het wordt geadviseerd om een geisoleerde kabel voor d
motor te gebruiken met een doorsnede die voor de lengt
vande kabel en het vermogen van de motor geschikt is g
MIDA aan de wand geinstalleerd wordt. De afscherming
moet aan de beide uiteinden worden aangesloten.
Aanbevolerstrippen van de kabel van de motor:

l 120 mm

—
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MIDA304,306,309,404,406,409

I P.E.

STATLLS

HOLCOMI MC1T  NOZ CORY BC2

G 52I- 8M

G 50 51

N2
IM1
GMND
+10
GND
+15
AN
ANZ
ANZ
AN1

+
[Ty Tl

1 o O o o e o s I 8 o o |

000

L3 L2 L1

P.E.D

Voeding
T

Het wordt geadviseerd om reeds geisoleerde vrouwelijke
fastons 6,3 x 0,8 mm te gebruiken

L1, L2, LF.E.

Aanbevolen strippen van de voedskabel:

"

70 mm J

Uitgang motor

T U,V,W,P.E.

Het wordt geadviseerd omeeds geisoleerde vrouwelijke
fastons 6,3 x 0,8 mm te gebruiken

Het wordt geadviseerd om PVC kabels met een lengte v
200 mm en een doorsnede van 1,5 mm2 te gebruiken al
MIDA op de motor geinstalleerd wordt.

Het wordt geadviseerd om een geisoleerde kalwselr de
motor te gebruiken met een doorsnede die voor de lengt
van de kabel en het vermogen van de motor geschikt is
MIDA aan de wand geinstalleerd wordt. De afscherming
moet aan de beide uiteinden worden aangesloten.
Aanbevolen strippen van de kabel van de motor:

l 120 mm

-.
180 mm

v
w

HL

Analoge ingangen (sensoren)

10



AN1: 420 mA, sensor 1

AN2: 420 mA, sensor 2

AN3: 010 V, set extern

AN4: 610 V, trimmer voor de regeling van de frequentie st extern 2
+10

+15

= =2 4 4 4 2

Het wordt geadviseerd om reeds geisoleeattereindhulzente gebruiken.
Gebruik afgeschermde kabels en zorg ervoor dat de afscherming met delipisiGeaard blijft.

Volg de onderstaande aanwijzingen voor het strippen van de kabet @orrecte montage van de EMGp.

5 20

1. Kabelwartel
M12

2. Contramoer

EMCclips

Ty

11



Digitale ingangen

() IN1: starten/stoppen motor
w  IN2: starten/stoppen motor of verwisseling van de setaarde 1- 2 *

* enkel in deregelmodus constante waarde 2 waarden.
Hetwordt geadviseerd om spanningsvrije contacten te gebruiken.

De digitale ingangen kunnen geconfigureerd worden als maakcontacten (N.O.) of verbreekcontacten (N.C.). Raadpleeg het
hoofdstuk over de programmering.

Het wordt geadviseerd om reeds geisoleeattereindhulzente gebruiken.

Gebruik afgeschermde kabels en zorg ervoor dat de afscherming met deliglGeaard blijft.

Digitale uitgangen (relais)

1 NO1, COML1: status motor, contact gesloten bij werkende motor.

1 NC1, COML1: status motor, contact geslotbip gestopte motor.

1 NO2, COM2: status alarm, contact gesloten zonder alarm.

1 NC2, COM2: status alarm, contact gesloten bij alarm of zonder voeding.

De relais zijn spanningsvrij. Toepasbare maximumspanning 250 V en 2 A.
Het wordt geadviseerd om reeds geisaide adereindhulzente gebruiken.

Gebruik afgeschermde kabels en zorg ervoor dat de afscherming met deliplglGeaard blijft.

Serieel COMBO:

T S1+,S1 G
Het wordt geadviseerd om de polariteit na te leveinY SSNRSNB alL5! Q& oYl Eswieh!l f yo 2L St
Het wordt geadviseerd om reeds geisoleeattereindhulzente gebruiken.

Gebruik afgeschermde kabels en zorg ervoor dat de afscherming met delipiglGeaard blijft.

Serieel MODBUS RTU:

1T S2+, S2G
Het wordt geadviseerd om de polariteit naleven.
Het wordt geadviseerd om reeds geisoleeattereindhulzente gebruiken.

Gebruik afgeschermde kabels en zorg ervoor dat de afscherming met delipigiGeaard blijft.

12



5.1 Netbeveiliging

De netbeveiligingen die voor elkélDAaangesloten moeten worh, hangen af van het type installatie en de plaatselijke
voorschriften. Het wordt geadviseerd om een zekering of magnetothermische beveiliging metysn Karakteristieke
kromme en een Bype aardlekschakelaar die zowel voor gelijls wisselspanningevoelig is, te gebruiken.

5.2 Elektromagnetische compatibiliteit

Om de elektromagnetische compatibiliteit (EMC) van het systeem te waarborgen, moeten de volgende maatregelen worde

toegepast:
1 het apparaat moet altijd geaard zijn

1 gebruik altijd afgeschrende signaalkabels en aardt de afscherming slechts aan één uiteinde.

1 gebruik zo kort mogelijke motorkabels (< 1 m). Voor grotere lengtes wordt geadviseerd om afgeschermde kabels t

gebruiken en de afscherming aan beide uiteinden te aarden.
1 installeer demotor-, signaalen voedingskabels gescheiden van elkaar.

Voeg een ferriet aan de ingangskabels toe om aan de stralingslimieten van de norm ER&l&@gorie C1 te kunnen
voldoen. Dit ferriet en de aanwijzingen voor de bekabeling zijn op aanvraagyesen.

5.3 Installatie met lange motorkabels

In het geval van lange motorkabels wordt geadviseerd o
de modulatiefrequentie te beperken tot 2,5 kHzp deze
manier wordt de vorming beperkt van mogelijke
spanningspieken in de omwikkelingen van de malierde
isolatie kunnen beschadigen.
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15 , \
14 Y
A
13 .
- 3 » v +
g 11 't : T
y A00ALC
g 10 1
£ NN
L B | ' '
i 7 480MAC ‘f:.\\‘ !
£ Ny
o 6
g ""-;___h.ﬂ""‘-q
4 [P
a
2 .
1 M 20 30 4 S 8 O m

Cable length

Om een gevaarlijke oververhitting van sinusoidale en
dv/dt -filters te beperken wordt geadviseerd om een PWN
waarde in te stellen die voor de gebruikte lengte van de
kabel geschikt is.

Voor motorkabels met een lengtvan maximaal 50 meter
wordt geadviseerd om tussedIDAen de motor dv/dt
reactanties te installeren die op aanvraag verkrijgbaar zi

Voor motorkabels met een lengte van meer dan 50 mete
wordt geadviseerd om tussedlIDAen de motor

sinusoidale filters te installeren die op aanvraag verkrijgh
zijn.
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6. Gebruik en programmering van MIDA

G2SGaSyo2NR {+y alL5! dadl yRITFNRS

2L RS

aSi o0SKdzZ LI Sly KSi

Rode led AAN: het apparaat wordt gevoed met de juist

voedingsspanning.
Rode led KNIPPERT: te lage spanning.

Rode led
standby.

Groene led AAN: de motas in bedrijf

Groene led
Groene led UIT: de motor is gestopt.

werking
motor.
De groene led knippert met een bepaalde frequentie al
het apparaat in deegelwijzeY SG a 02y aidl y
geplaatst. Hoe hoger de frequentie, hoe meer de
gemeten waarde de ingestelde waarde benadert. De
groene led BRANDT constant als de gemeten waande
de ingestelde waarde overeenkomen.
De gele led knippert met een variabele frequentie die v
het type alarm afhangt. Raadpleeg het hoofdstuk over

alarmen.

Gele
alarmled.

Start en
stopknop van
de motor.

Demotor staten en stoppen.

Als het apparaat een alarm vertoont, kunt u proberen o
het alarm kunt resetten door twee keer op de toets te

drukken.
De groene led BRANDT wanneer de ingestelde waardg

de wijze metconstante waarde) of de ingestelde
| frequentie (in de wijze met vaste frequentie) gewijzigd
kan worden. Houd de toets Omhoog of Omlaag meer d

5 seconden lang ingedrukt om de ingestelde waarde te

| &0°
kunnen aanpassen.

| Groene led
SET.

De ingestelde waarde kan niet gewijzigdrden als de

EET SETed uit staat.
O

De led SET knippert uitsluitend op het mastpparaat
als twee of meer apparaten in de COMBAze op elkaar

| 1) zijn aangesloten. Op deze manier is duidelijk welk
apparaat in de groep het mastapparaat is en kunt u op
dit apparaat het systeem starten of stoppen.

De groene led knippert snel wanneer het apparaat is
verbonden met een smartphone voor derbindingmet
de App.

Met de knop OMHOOG kunt u de ingestelde waarde (i
de wijze metconstante waarde) of de ingestelde
frequentie (in de wijze met vaste frequentie) verhogen.
Om de ingestelde waarde te kunnen wijzigen moet de
knop OMHOOG of OMLAAG meer dan 5 seconden
ingedrukt gehouden worden tot de groene Sed gaat

Knop
OMHOOG

branden.
Met de knop OMLAAG kunt u de ingestelde waarde (in

wijze met constante waarde) of de ingestelde frequenti
(in de wijze met vaste frequentie) verlagen.
Om de ingestelde waarde te kunnen wijzigen moet de
knop OMHOOG of OMLAAG mean 5 seconden
ingedrukt gehouden worden tot de groene SEd gaat

Knop
OMLAAG

branden.
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6.1 Bewaking en programmering

Voor toegang tot denonitoringen programmering moet u een smartphone of tablet met Bluetooth 4.0 (BTLE) en de App
Nastec NOW gebruiken. De Aispverkrijgbaar voor Android, iOS en Windows Mobile en kan gratis uit de respectievelijke

online stores gedownload worden.

De BTL&erbinding kan gedeactiveerd worden door de voeding los te koppelen en minstens 30 seconden lang te wachten
de rode led SANDBY uit gaat. Houd vervolgens de knoppen START/STOP en OMLAAG tegelijkertijd ingedrukt en sluit de

voeding weer aan. Na 5 seconden kunt u de knoppen loslaten.

De BTL&erbinding kan opnieuw geactiveerd worden door de voeding los te koppelen en mirdfiesezonden lang te

wachten tot de rode STANBYled uit gaat. Houd vervolgens de knoppen START/STOP en OMHOOG tegelijkertijd ingedruks

en sluit de voeding weer aan. Na 5 seconden kunt u de knoppen loslaten.

Met de applicatie kunt u:

1 Meerdere operationelgarameters tegelijkertijanonitoren.

1 Statistieken van het energieverbruik verkrijgen en de chronologie van de alarmen controleren.

1 Rapporten opstellen waapmerkingeren afbeeldingen aan kunnen worden toegevoegd en deze {eaié
verzenden of in het ditple archief opslaan.

1 Programmeringen verrichten en ze opslaan in het archief, kopiéren naar andere apparaten en delen met diverse gebruikers.
1 Op afstand via wii of mobiel interneteen apparaat controleren met behulp van een smartphone die in de buurt

van het apparaat als modem fungeert.
1 De handleidingen en extra technische documentatie raadplegen.
91  Online hulp krijgen over parameters en alarmen.

6.1.1 Bewaking

5S @2t A3SyRS

LI NI YSGSNRER 1dzyySy YSi RS

I LILJ o vgogdt. | 1 @

Gemeten waarde [bar]

Waarde gelezen door sensor.

Setwaarde [bar]

Waarde die constant gehouden moet blijven.

Frequentie [Hz]

Voedingsfrequentie van motor.

Busspanning [VDC]

Busspanning.

Stroom motor [A]

Fasestroom opgenomen door de motor.

[/ 2a. Y2(i2NJ

+SNX¥Y23ISya¥FlOia2Nl 602a. 0

Gy RS Y242ND

Vermogen [W]

Elektrisch vermogen opgenomen door de motor.

Temperatuur module [°C]

Temperatuur IGBTodule.

Temperatuur PCB [°C]

Temperatuur printplaat.

Uren inverter [h]

Totale bedrijfsuren van de inverte

Uren motor [h]

Totale uren van de motor.

Adres

Adres van het apparaat bij COMB@rking.

ALARMGESCHIEDENIS

Lijst met de laatste 8 alarmen.
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6.1.2 Programmering

58 LJ N¥ YSGSNA

I Aey REGENHGIQTOR, SNEONR CANNEGTIVMEIT, dzQ & Y

De parameters worden beschermd door een wachtwoord met 2 toegangsniveaus:

1 Niveau Installateur REGELINGN/OUT). Wachtwoord: 001
1 Geavanceerd Niveau (MOTOR, CONNECTIVITEIT). Wachtwoord: 002

PARAMETERS IN/OUT

Parameter Standaard Omschrijving
Meeteenheid
bar Meeteenheid [bar,%,ft,in,cm,m,K,F,C,gpm,l/min,m3/h,atm,psi]
XXXXX
V.schaal sensor
16 Volledige schaalan desensor(maximale waarde)
XXX.X
Min. w. sensor
0 Minimumwaarde van de sensor.
XXX.X
Offset ingang1 Cz%rre(:ie \Z/g;d_e;ulxoor de analoge ingang-2q4nA)
20% (20 mA x b =4 mA).
XXX [%]
Offset ingang?2 C;%rrec;tie \zlggdfgulxoor de analoge ingang-2q4mA)
20% (20 mA x b =4 mA).
XX.X [%]
; Correctie van de nul voate analoge ingang 310 V)
Offset ingang3 o —
0% (10V x 00% =0 V).
XX.X [%]
Offset ingang4 Correctie van de nul voor de analoge ingang-4q0/)
0% (10V x 00% =0 V).
0

XX.X [%]

Functie AN1, AN2

Onafhankelijk

Werkingslogica van de analoge ingangen AN1,Adfafhankelijk,
minimumwaarde, maximumwaarde, verschil

XXXXXXXX

Wanneer u voor N.O. (maakcontact) kiest, blijft MIDA de motor
Digit. ingang1 aansturen zolang de_ o!igital_e ingang 1 open staat. MIDA stopt de
N.O motor wanneer de digitale ingarfggesloten is.

N.O./N.C Y Wanneer u voor N.C. ( verbreekcontact) kiest, blijft MIDA de moto
aansturen zolang de digitale ingang 1 gesloten is. MIDA stopt de
motor wanneer de digitale ingang 1 open staat.

Wanneer u voor N.gmaakcontact) kiest, blijft MIDA de motor
Digit. ingang?2 aansturen zolang de_ d_igital_e ingang 2 open s?aat. MIDA stopt de
N.O motor wanneer de digitale ingang 2 gesloten is.

N.O./N.C. Y Wanneer u voor N.C. ( verbreekcontact) kiest, blijft MIDA de moto

aansturen zolang de digitale ingaBgesloten is. MIDA stopt de

motor wanneer de digitale ingang 2 open staat.
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Parameter Standaard Omschrijving
Dig. Ing. 1 handm. reset In- of uitschakell de handmati de digitale i
Uitgeschakeld n- of uitschakeling van de handmatige reset van de digitale ingang
In-/uitschakelen
Dig. Ing. 2 handm. reset in- of uitschakell de handmati ; de digitale i
Uitgeschakeld n- of uitschakeling van de handmatige reset van de digitale ingang
In-/uitschakelen
Vertr.Dig.In. 2 Vertraging digitale ingang 2.
3 De vertraging van de digitale ingang is vastgesteld op 1 sec.
XX [s]
REGELPARAMETERS
Y & .
ElE | |2 |8
) IS o @ o~ c
© o s = = o <
Parameter e Omschrijving @ & © o) =
g g |g |2 |e |=
&) 2 47 1% % 2
= © = © i
e} > Ll
o |~ |8
U kunt kiezen voor:
1 Regelingnet vaste constante: MIDA wijzigt de snelheid van de pomg
Regelwijze zodat de ingestelde waarde afhankelijk van het waterverbruik const
o gehouden wordt.
f Constante waarde % 1 Regelingnet vaste frequentie: MIDA voedt de pomp op de ingesteld
1 Vaste frequentie <§U frequentie.
§ Const. waarde 2 set ° 1 Regelingnet vaste constante van twegewenste sewaarden die
1 Vaste freq. 2 w. = %el(';zerzl kunnen worden door het openen of sluiten van de digitale
1 Ext. frequentie 2 q Rg g2 : :
5 egelingnet vaste frequentie met twee gewenste frequentiewaardel
o die gekozen kunnen worden door het openen of sluiten van de digit
ingang 2.
1 Bij deregelmodusmet externe frequentie kan de frequentie van de

motor aangestuurd worden door een analoog signaal dat op de inge

AN4 is aangesloten.
Geeft de waarde die de installatie kan
bereiken waarboven, ook bij de werking me
constante frequentie, de pomp stilgelegd en
10 | een alarmsignaal gegeven wordt. De pomp V V V V V
wordt pas weer gestart als de gemeten
waarde meer dan 5 seconden lang onder dg¢
maximumwaade van het alarm is gedaald.
Geeft de minimumwaarde die de installatie
kan bereiken waaronder, ook bij de werking
met constante frequentie, de pomp stilgeleg
0 en een alarmsignaal gegeven wordt. De pof V V V V V
wordt pas weer gestart als de gemeten
waarde meer dan 5 seconden lang boven d
minimumwaarde van het alarm is gestegen.
Activering van de instelling van de sedarde
met de analoge ingang AN3.

OFF Vi |V

Max. w. alarm

p= XXX [bar]

Min. w. alarm

p= XXX [bar]

Act. externe set

ON/OFF
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Parameter Omschrijving

Standaard
Constante waarde
Vaste frequentie
Const. waarde 2 s
Vaste freq. 2 w.
Ext. frequentie

Dit is de waarde die constant gehouden mo

Setwaarde »
blijven.

<

p = XXX.X [bar]

Compensatie bij maximumfrequentie. Met

Compensatie
0 een druk op de groene toets kan het teken
p= XXX.X [bar] worden omgekeerd+/-). V
Setwaarde? Dit is de waarde die constant gehouden mo

3 blijven. V

p= XXX.X [bar]

Compensatie bij maximumfrequentie. Met
0 een druk op de groene toets kan het teken
worden omgekeerd+/-). V

Compensatie 2

p= XXX [bar]

Tijdsinterval voor het bereiken van de set

Herberekeninget-w. , .
5 waarde afhankelijk van de compensatie. V V

t=XX [s]

Om een correcte werking van dieukregelingte waarborgen, wordt geadviseerd om de sensor te plaatsen in de buurt]
de pomp of de groepompen. De setruk kan lineair gewijzigd worden ten opzichte van de frequentie om drukverlies
zich tussen de druksensor en de gebruiker in de leidingen (proportioneel aan het debiet) voordoet te compenseren

Set-waarde (3 bar)

Max. freq. motor

Min. freq. motor

>
Cd

Q

U kunt de volgende test verrichten vode verificatie van de correcteompensatiewaardéie in het menu parameters
installateur ingesteld moeten worden:

1. installeer een manometer op de gebruiker die het verst van de druksensor vandaan is geplaatst (of de geh

waarvan u denkt dat daar hetaptste drukverlies plaatsvindt)

2. open de uittreden volledig

3. controleer de druk die wordt gegeven op de manometer die het meest stroomaf is aangebracht
--> stel de compensatiewaarde, gelijk aan het verschil tussen de waarden van de twee manometers, in.
Deelde waarde in het geval van een groep door het aantal pompen dat in de groep aanwezig is, aangezien de spe
compensatie aan een enkele pomp wordt toegekend.
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