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1. Introduction aVASCO Solar

La gamme d'onduleurgASCO Solarent pour alimenter les systémes de pompage classiques, utilisant I'énergie solaire.

De cette maniére, il egiossible de convertir les anciens systemes dans les installations d'énergie renouvelable ou d'utiliser
les mémes pompes pour le réseau électrique dans la construction des systemes d'eau indépendants, économiques et
respectueux de l'environnement.

VASCO Saest capable de convertir la tension continue provenant des panneaux solaires en courant alternatif pour
I'alimentation de n'importe quelle pompe équipée d' un moteur asynchrone triphasé .

La vitesse de rotation de la pompe est adaptée en permanenceayomnement disponible, maximisant ainsi la quantité
d'eau pompée et rendant possible le fonctionnement méme dans des conditions de faible irradiation.

VASCO Solaffre également une protection compléte contre les surtensions, les surintensités et lguaaleau.

Utiliser avec des pompes submersib&SCO Solapbus permet d'accumuler I'eau dans un réservoir surélevé, de remplir les
citernes pour I'abreuvement du bétail ou simplement arroser les pelouses ou les cultures.

———— |

VASCO Solar

Pompe submersible
Disjoncteur DC
Panneaux PV

Réservoir
Commutateurde niveau
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Les versionMultiPower (MP) peuvent étre alimentées, si nécessaire, par une tension alternative (réseau électrique ou
générateur).
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VASCO Solar MP

Pompe submersible

Panneaux PV

Sectionneur et protections AC
Sectionneur et protections DC
Sectionneur AC /DC
Réservoir

Commutateur de niveau
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2. Avertissements pour la sécurité

LefabricanO2yaSAt £ S RS fANB FGGSyaGdA@SYSyd f Sallerétgedes dtilis&QS Y LI} 2
Toute opération doit étre réalisée par le personnel qualifié.

LenonNB 2 LISOG RSa AyaiNHOGA2ya NBLR2NISSAE RIya OS5 tAONBG R
peut provoquer des chocs électriques graveéme mortels.

[ S RA&ALIRAAGAT R2A0G sUNB O2yySOGS t
AYGSNNHzLIG SdzNk aSOGA2yYySdzNJ | FAY RQl &
(méme visuel) avant toute intervention sur [FASCO Solanéme, et sur toute
charge connectée a cehdii . Débrancher I&VASCO Sol® S  QlF €t AYSY
St SOUNRIjdzS @Iyl (2dz0S AYUISNBSYyGA2y
celukci.

bQSyft SOSNIJ 2 YI A4 L}RdzNJ Yy QA YLReNdude |jd
couvercle duWVASCO Solaans avoir débranché auparavant le dispositif de
fQFfAYSYyGlradA2y St SOGNRIjdzZS SiG | @2ANJ
Le systéme/ASCO Solat pompe doit étre soigneusement branché a terre avar
sa mise en marche.

Pendat toutela période ou VASCO Solast alimenté par le réseau ,
AYRSLISYRFYYSydG Rdz FFAG jdzQAf Syli NI n
(coupure numérique de la charge), les bornes en sortie du moteur restent en
tension par rapport a la terre en créant aindgy’ 3INJ @S Rl y 3 SNJ

lj dzA gzelyd t1 OKFNBES t-cf QF NNs G LR
Nous conseillons de visser complétement les 4 vis du couvercle par les rondel
O2NNBaLRyRIyiSa Idlyild RQFTAYSYGSNI €
branchement a terre du couvercle pourrait ne pas tenir, en entrainant ainsi des
risques de chocs électriqgues méme mortels.
Dans les modeéles MultiPower (MP):

w 5S& LINPGSOGSdINE RS aSOdzZNAGS R2AGS
w [ O02YYdzi!l Uehtigh CA gt CCldit &trél dfféctudé par un
interrupteur AC / DC conformément aux réglementations locales.

w [/ 2yySOGST dzyS &aSdzZ S &a2dzNOS RUIfAY

Eviter de soumettre le produit a des chocs violents ou a des conditlonatiques extrémes au cours du transport.
+SNATFTASNI |jdzQAf yS YIyljdzS | dzOdzy O2YLl2alyid Rdz LINBRdAZA G | dz
de suite le fournisseuf. QSY R2Y Y 3SYSy i Rdz LINR RdzA (i R He utilisatiodl iNdoreétd.da NI =
LINPRdzA G yS &SN} LI & O2dz@SNI LI NI fF IFNIYGAS 2FFSNLS LI
guel composant entraine la automatiquement la déchéance de la garantie.

Le fabricantdéclinetoute rei LI2 y &+ 6 Af A4S LJ2dzNJ £ Sa R2YYIF3S&a t RS& LISNRE2)

incorrecte de ses produits.

Les appareils portant ce symbole ne peuvent pas étre jetés dans les ordures
ménageres, mais doivent étre éliminés dans des centres de trirappés.

Il est recommandé de contacter les centres de tri des déchets d'équipements
électriques et électroniques (DEEE) de la zone. Le produit, s'il n'est pas élim
correctement, peut avoir des effets nocifs potentiels sur I'environnement et s
la san€ humaine en raison de certaines substances présentes a l'intérieur.
e L'élimination illégale ou incorrecte du produit implique de sévéres sanctions
juridigues administratives et / ou pénales.




3. Caractéristiques techniques

Vin DC Vin D€ Vin AC Max Vout [ Max | out P2 moteur** Talle
Modéle P1 nom*
[VDC] [VDC] [VAC] [VAC] [Al [VAC] (kW]
VASCO Solar 212 160 ¢ 650 > 320 - 3 x250 12 3x230 2,2 2
VASCO Solar 409 320¢ 850 > 560 - 3 x40 9 3 x 400 3 2
VASCO Solar 412 320¢ 850 > 560 - 3 x460 12 3 x400 4 2
VASCO Solar 415 320¢ 850 > 560 - 3 x460 15 3 x 400 55 2
VASCO Solar 418 320¢ 850 [ >560 - 3 x 460 18 3 x 400 75 2
VASCO Solar 425 320¢ 850 > 560 - 3 x 460 25 3 x400 11 2
VASCO Solar 430 320¢ 850 > 560 - 3 x460 30 3 x 400 15 2
VASCGsolar 438 320¢ 850 [ >560 - 3 x 460 38 3 x 400 18,5 3
VASCO Solar 448 320¢ 850 > 560 - 3 x460 48 3x400 22 3
VASCO Solar 465 320¢ 850 > 560 - 3 x 460 65 3 x 400 30 3
VASCO Solar 485 320¢ 850 > 560 - 3 x 460 85 3 x 400 37 3
VASCO Solar 212 MP| 160¢ 650 >320 | 3x190¢520| 3x250 12 3x230 2,2 2
VASCO Solar 409P 320¢ 850 >560 [3x190c520| 3x460 9 3 x 400 3 2
VASCO Solar 4P 320¢ 850 >560 | 3x190¢520| 3x460 12 3 x 400 4 2
VASCO Solar 418P 320¢850 [ >560 |[3x190¢520| 3x460 15 3 x 400 5,5 2
VASCO Solar 418P 320¢850 [ >560 [3x190c520| 3x460 18 3 x 400 7,5 2
VASCO Solar 428P 320¢ 850 >560 | 3x190¢520| 3x460 25 3 x 400 11 2
VASCO Solar 430P 320¢ 850 >560 | 3x190¢520| 3x460 30 3 x 400 15 2
VASCO Solar 438 MP| 320¢850 | >560 [3x190¢520| 3x460 38 3 x 400 18,5 3
VASCO Solar 448 MP| 320¢ 850 >560 | 3x190¢520| 3x460 48 3 x 400 22 3
VASCO Solar 465 MP| 320¢ 850 >560 | 3x190¢520| 3x460 65 3 x 400 30 3
VASCO Solar 485 MP| 320¢850 [ >560 |[3x190¢520| 3x460 85 3 x 400 37 3

* Tension d'entrée nécessaire pour atteindre la vitesse de rotation maximale de la pompe.
** Pyissance du moteur typique. Il est recommandé de se référer au courant nominal du moteur lors de la sélection du ABGESdlar.

Max. température milieu de travail & la charge nominale: 50°C (104 °F)
Max. altitude a la charge nominale: 1000 m

Degréde protection: IP65 (NEMA 4) (TAIRLEIP54 (NEMA 12) (TAILJE
MODBUS RTU RS485, Bluetooth SMART.

=A =4 =4 =4

* @viter I'exposition directeau soleil

VASCO Solgreut débiter au moteur un courant supérieur que celui nominal mais seulement pour un délai limité selon la
loi linéaire: 10 min pour le 101 % du courant nominal , 1 min pour le 110 % du courant nominal



3.1 Dimensionset poids

V- Poids* Talle
[Kg]
VASCO Solar 212 8,2 2
VASCO Solar 409 8,3 2
VASCO Solar 412 8,5 2
VASCO Solar 415 8,5 2
VASCO Solar 418 8,7 2
VASCO Solar 425 8,7 2
VASCO Solar 430 8,7 2
VASCO Solar 438 28 3
VASCO Solar 448 28 3
VASCO Solar 465 28 3
VASCO Solar 485 28 3
VASCO Solar 212P 8,2 2
VASCO Solar 409 MP 8,3 2
VASCO Solar 412 MP 8,5 2
VASCO Solar 415 MP 8,5 2
VASCO Solar 418 MP 8,7 2
VASCO Solar 425 MP 8,7 2
VASCO Solar 430 MP 8,7 2
VASCO Solar 438 MP 33 3
VASCO Solar 448 MP 33 3
VASCO Solar 465 MP 34 3
VASCO Solar 485 MP 34 3

* Poids sans emballage
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4. Branchement électrique

Fiche puissance VASCO Solar (Taille 2)

S

5

LINE

[2iSis]

L L2 L3

scheda controllo

=3

i ]

]

e
(100 (OIT0 000 0100 COCCCOOoroTs

scheda potenza

of

VENT

Alimentation:
DC: L1, L3, P.E.

Il n'est pas nécessaire de respecter la
polarité.

b2dza O2yaSittz2ya
pourvus de cosse.

R

Sortie moteur:
MOTOR: U, V, W

Nous conseillons
RQdzi A f A &aSNJ
pourvus de cosse.

Alimentation ventilateurs
auxiliaires 12 Vdc (disponible
dans le kit fixation murale):
VENT: +;

ATTENTIONe nonrespect de
la polarité peut provoquer

f QSYR2YYIl 3SYS
ventilateurs auxiliaires.

Décapage recommandé pour les cables d'entrée et de sortie du moteur

50 mm 5 mm

| 11

= u

=V

= W

=10 GND
L
100 mm 5 mm




Fiche puissance VASCO Sdlaaille 3)

C—x
{|©
INPUT ¢ MOTOR
{|o .
L]
— —
Alimentation DC: Sortie moteur:
INPUT: P.E., -, + MOTOR: u,V, W.E.
NousO2y aSAftf2ya RQdziAf| o A .
de cosse. b2dza O2yaSAfftzya RQ
pourvus de cosse.
Vous devez respecter les polarités

Décapage recommandé pour les cables de sortie du moteur

i

CInon

140




Fichepuissance VASCO Solar MP (Talille 2)

S

5

k@
e :
(L0 [T O (I LLLLLLLLLIS}_LIJ -]

L

LINE

Hdd

L2 L3

scheda controllo

=3

i ]

scheda potenza

SE[8|

of

VENT

MOTOR

U v
\'.

wld

| %)

Alimentation:
AC: L1, L2, L3, P.E.
DC: L1, L3, P.E.

Il n'est pas nécessaire de respecter la
polarité.

ATTENTION: ne connectez qu'une seulg
source d'alimentation (CA ou CC) a la fo
b2dza O2yaSAffdches R
pourvus de cosse.

Sortie moteur:
MOTOR: U, V, W

Nous conseillons
RQdzi A f A &aSNJ
pourvus de cosse.

Alimentation ventilateurs
auxiliaires 12 Vdc (disponible
dans le kit fixation murale):
VENT: +;

ATTENTIONe nonrespect de
la polarité peut provoquer

f QSYR2YYIl 3SYS
ventilateurs auxiliaires.

Décapage recommandé pour les cables d'entrée et de sortie du moteur

50 mm 5 mm
—‘:J::C u
=V
DII:C w
=0 GND
100 mm 5 mm

10




Fiche puissance VASCO Solar MP (Taille 3)

=
fle|] 1 L2 13
_F QlOlI0I0101010
HHHHHHEH
O10]0 OlO|O[O]O[O]0O
——
P.E-+§UVWP.E.
AC INPUT DCINPUT? MOTOR
({|© |
i
= T :
_ [ |
—

Alimentation:
AC: L1, L2, L3, P.E.
DCP.E. -, +

ATTENTION: Il est nécessaire de respecter la pola

ATTENTION: ne connectez qu'une seule source
d'alimentation (CA ou CC) a la fois.

b2dza O2yaSAatf2z2ya RQdziAf
cosse.

Sortie moteur:
MOTOR: U, V, W, P.E.

Nousconsei# Y& RQdzii A f A
pourvus de cosse.

Décapage recommandé pour les cébles de sortie du moteur

140
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Fiche de contrble

MODBUS

S2+

52—

[

=

CONS

201043

COMBO
51+
51—
[
Display
K1
UR2 UR1 K2 K3 K4
UR4 UR3 URS URS JRE UR7
CON1 o DDL_Z coNz DOL_1 CON3 ﬁLﬁRH Can4 STﬁTUS EJIU
L] [RLeL] [eLeL] [RLler] “etastets
+*+ ON — =
z2zZzzz2 o
NO4 COM4 NC4 NO3 COM3 NC3 NO2 COM2 NC2 NOL COML NCi = === O

2 s

=2
o

+sulll |
+10U E_
AN4 %
AN

anz (|
ant [ |

f
f
f

Entrées analogiques, (10 o 15 Vdc):

AN1: 420 mA: capteur 1

AN2: 420 mA: capteur 2

AN3: 420 mA / 0- 10 Vdd(configurables a
travers jumper C.C:)set externe

AN4: 420 mA / 0- 10 Vdc (configurables a
travers jumper C.C:)fréguence trimmer /
set externe 2

Entrées digital:

1 IN1: Démarrer et arréter du moteur

1 IN2: échange de valeurs de consigne

1 IN3: échange des capteurs 1 et 2

1 IN4: Démarrer et arréter du moteur avec
réinitialisation de I'alarme

1T ov

Lf Sad O2yaSAftfsS RQdzi

propres.

En ouvrant et en fermant les contacts
numériques (selon la configuration software
programmeée (voir param.IN/OUT) il est possible
de faire démarrer ou arréter le moteur

Sorties numériques
Relay de marche moteur:
NO1, COM1: contact fermé avec moteur €

marche.

NC1,COM1l:antact fermé avec moteur
arrété.

wStle RQFfIFNYS

NO2,COM2: Contact fermé sans alarme.
NC2,COM2: Contact fermé avec alarme o
pas d'alimentation.

Relay pompe DOL1

NO3,COM3: contact fermé pour démarrag

Communication sériel
RS485 pour COMBO:
T S+

1 S-

1T G

Il est conseillé de
respecter la polarité en
connectant plusieurs
VASCO entre eux en
série.

pompe DOLL1.
NC3,COM3: contact ouvert pour démarrag
pompe DOL1.
Relay pompe DOL1
NO4,COM4: contact fermé pour démarrag
pompe DOLL1.
NC4,COM4: contact ouvert pour démarrag
pompe DOL1.
Les relays des sorties numériques sont de
contacts qui ne sont pas en tension. La
tension maximum applicable aux contacts
estde 250 V AC max 5 A.

Communication sériel
RS485 pour MODBUS
1 <2+

1

T G

Il est conseillé de
respecter la polarité.

12



4.1 Protections de réseau
Les protections de réseau nécessagasamont de chaqu¥ASCO Sol®@ SLISY RSy i RS f I (@ LJ2f 234
réglementations locales.

Dans les modeéles MultiPower (MP), des protections de sécurité doivent étre utilisées du c6té AC et DC.

Pour le c6té DC, il est recommandé d'utilisardisjoncteur 1000 VDC et, si possible, une protection contre les surtensions de
1000 vDC.

Pour le coté AC, il est recommandé d'utiliser une protection magnétothermique avec une courbe caractéristique de type C
un interrupteur différentiel de type B, ssible aux courants alternatif et continu.

4.2 Compatibilité électromagnétique

Afin de garantir la compatibilité électromagnétique (EMC) du systéme, il est nécessaire de prendre les précautions: suivan
1 Brancher toujours a terre le dispositif

T 'GAftAaAaSNI RSa ONoftSa RS aAiadaylt oftAyRSa Sy YSddalyi t
T 'GAftAASNI RSa ONoftSa Y23GSdzNJ €S LJ dza O2dzNL Ll2aaAioft S
RS&4 ONofSa o0fAyRSa elykdéuNdxtyeites. y i f QSONI y t (G SNNJ

1 Installer des cébles de signal et des cables moteur et alimentation séparées.
4.3 Installation avec des cables moteur tres longs
En présence de cables moteur trés longs, il est conseill§ bz )
diminuer la modulation de fréquence dE0 kHz (valeur a 15 3 \
RSTI dzii 0 2 dgpaljaddesmateEipDe tettel o N
YFYASNB 2y NBRdZA G fF LINRO g 12 \ 1 !
g1 Ry 1 T
tension dans les enroulements du moteur qui pourraient g 1;, b A00MAC
SYR2YYI3SN) t QA a2t GA2Y = @ ~\‘- { T
3 aaac | '.
3 e N -
:
a !
2

1 20 3 40 50 &0 T O m
Cable length

t 2dzNJ RS& f 2y 3dzS dzNE 50natred, N 6| Pour des longueurs du cable moteur supérieures a 50
Sai O2yaSAttsS RASCGOofMNAIZ A3S|YSGNBaz Af Sad O2yusSEd Jolpt
moteur des réactances dv/dt, disponibles sur demande, le moteur des filtres sinusoidaux, disponibles sur deman

o
-
-

13



5. Installation duVASCO SolafTaille2)

l

f
f
f
f
f

n.° 2 ventilateurs 12 V DC.

n.° 1 couvercle ventilateurs

n.° 2 vis pour la fixation du couvercle ventilateurs au dissipateur
n.° 2 brides pour fixer |& ASCO Solau mur

n.° 4 vis M5 pour fixer fFASCO Solaux brides

n.°1 notice pour le percage

14




6. Dimensionnement de l'installation photovoltaique

Le systeme de pompage doit étre congu en tenant compte dudaokdien de débit requis , la prévalence totale et le lieu
d'installation .

En particulier , le choix de la pompe doit étre réalisée compte tenu de I' irradiation quotidienne moyenne

N
Latitude @ Débitquotidien Qd [m?]
Longitude Hauteurtotale H [m]

J

N
Irradiancemoyenne

quotidienne
[kWh/m?]
J
1 kWh/n?
.F
1h @ 1kWim?

\ J
4 N\
Q [M¥h]=Qd/h
\ J

Déterminé la pompe nécessaire pour ' application, il suffisaeoir :

w tdzAadaalyO0S RS I LRYLS 6tHO

W uissance électrique nominale consommée par le moteur (P1).

wCourant nominal moteur

w ¢SyaArAzy Y2YAYItS Rdz Y2(0SdzZNJ 6 o E o E Hon +!/ 2dz nnn
Le modele de I'utilisation VAS@0larest déterminée compte tenu da ltension et le courant du moteur .

Pour assurer une performance maximale , le systéme PV , consistant en une ou plusieurs chaines de panneaux photovolta
connectés en série , doit étre de nature a fournir :

w [ Lldza aalyOS StSOPMAIdzS y2YAYylFES Rdz Y2{SdzNJ

Autrement dit, la puissance photovoltaique (Wp) doit étre au moins égale a la puissance électriqgue nominale (P1) absorbé
le moteur. En général, pour tenir compte de la perte d'efficacité due a la température des panneaux , il est recommandé
augmenter de 15% la puissance photovoltaique par rapport & l'alimentation électrique au moteur.

w [ GSyaArzy y2YAylL{S Rdz Y23GiSdzNJ £ f 1 Lidza &aal yOS YIFEAYLI f
Ou la tension nominale de chaque chaine de panneaux photovoltaiques ( Vmp ) doit étre au moindaégaisian nominale

du moteur multiplié par le facteur 1,4 .

w [ I Sy a kirguf deRISaque ehdieIf Voc ) doit étre inférieure a la tension maximale admissible de VASCO solait
Example

Plague d'identification:
t dzA aal y OS pofrper: PY=43tkd RS |
tdzaaal yOS St SOGUNRIdzS 6a2NBSS LINI €S Y2GSdzNJ Y twm ' n

w

W

w [/ 2d2NF yi y2YAYylLf Rdz Y230SdzZNJ Y yZXo !

w GSYy&arzy y2YAYylfS Rdz Y20S8dzZNJ Y o E nnann +!/

15



Sélection de VASCSolar
Etre la tension nominale du moteur 400 VAC et le courant nominal d&,8e¢3modele le plus approprié pour l'applicatiest
la VASCG@olar409 .

Dimensionnement d'un systéme photovoltaique
Caractéristiques des panneaux photovoltaiques utilisés :
w 2L T wWnn 2

w *YLI T on %5/

w £20 I o1 £5/
w LY r y |

Etant donné que P14 kW , pour tenir compte de la perte d'efficacité due a la température augmente la puissance
électrique nécessaire de 15% ou de 4,6 kW

Pour développer 4,6 kW sont nécessaires 19 panneaux de 240 W

Vmp se produit = 19 x 30 = 570 VDC est supérieure a lmtensminale du moteur multiplié par 1,4 (400 x 1,4 =560 VDC)
et Voc =19 x 37 = 703 VDC est inférieure a la tension maximale de la VASCO solaire 409 ( ou 850 VDC) .

Pour cette raison, les 19 panneaux photovoltaiques de 240 W sont tousaésren sée pour former unechaine unique .

7. Installation duVASCO Solgour le fonctionnement a pression constante

VASCGolar, en plus dda réglage MPPT, l'autre propose plusieurs modes de fonctionnement , tels que :

w C2yOilA2yySY®@nysiantetave® Ndp § palbty d@ Sonsigne sélectionnables via une entrée numérique .

w CNBIdzSSyO0S RS F2yO0iA2yySYSyid NB®BAJSLDSDCOagleur). 4 SYGNBS |yl f 2
w C2yOiA2yYySYSyYyid t LINBaarazy O2yaidlyidS SO m 2dz v @I f SdzN&

Ce denier mode de fonctionnement est particulierement indiqué dans les installations dans lesquelles il est préférable de
stocker I'énergie électrique dans lbatteries.

Pour assurer économie d'énergie maximale , et d'allonger la durée de vie des batestie®nc recours a la régulation a

pression constante dans lequel la vitesse de la pompe , puis la consommation de puissance est modifiée , tout en maintenant
une pression de consigne constante .

LeVASCO Solaeut gérer la vitesse de rotation de la ppende maniére a maintenir la pression constante dans un endroit

LINBOA& RS f QFLIINBAE f2NEI|dzS 1 RSYFIYRS K@RNAIdzS RS I LI
[ S a0KSYlI RS o06F&S RQdzyS tA3yS RS LRYLIIAS ljdzA LISdzi NBIFfAAS

3 ﬂ: pompe \

& ————»{ VASCO Solar 2: soupape de non retour
4 oY 6158 RQSEI
N A1 o
N " 4: vanne
2 6 5
1 5: vanne
Q: capteur de pression /

71 S O+ &S RQSELI yaAzy
Dans les installations hydriques équipéesvSCO Solé&rS @ 4 S RQSELI y&A 2y | LJ2 dzNJ dzy A lj dz$

pertes (ou les consommations hydriqgues minimums) et maintenir la pression quand la pompe est arrétée en évitant ainsi des
cycles de départ/arrét trop fréquents (pour plus de renseignements, derde supplément).

Il est trés important de choisir correctement le volume et la pression d&pikél NBSY Sy (i Rdz @ 84S RQSELI y
trop exigus ne permettent pas de compenser de maniére efficace les consommations hydriques minimums ou les pertes

jdzl yR £ LRYLIS Sad FINNb3GSST Ff2NBR ljdzS fSa @2fdzvySa GNBLI 3N
inutile, des difficultés dans le controle de pression fait pAMASCO Solar
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Lt S&G LN} GAljdSYSyil adF FRARYGI RS yVdS da N2 dzdzYBl RESYyBASE y
considéré en litres/minute.

9EY &A tS8 RSO0AlU YIFIEAYdzY RSYFYRS Sai RS cn tAGNBaAKYAYZ
Lapressionde p® K|l NESYSy (i Rdz OlsdiNBR SYHANNRYA VS R2w:0 RS 1 LINBaa
Ex: si la pression programmée dan¥&SCO Solaa laquelle on veut maintenir le systeme indépendamment de la
consommation hydrique, est de 4 bars, la pression de®@i€l NASYSy i Rdz O #eSnviRod S EHalls.y & A 2 Y

7.2 Le capteur de pression

LeVASCO Solgeut étre connecté a des capteurs de pression linéaires avec sogi204nA. le range de tension
RQFEAYSY(dlIGdA2y Rdz OF LJGSdzNJ R2A0G s GNB G SEVARR SOlar Y LINE Y RNB
LeVASCO SolardzLJLI2 NIiS f QAyadGltff 1 A2y RQdzy RSdzEASYS OF LI SdzNJ RS
1 fonctionnement a pression différentielle constani&N1 AN2)
1 remplacement automatique du capteur de pression principal.

i échangedu capteur de pressioactivé par une entréaumérique

[ S ONI YyOKSYSy(d Rdz OF LIiSdzNJ RS LINBaaiaz2y asS FlLAG £ GNIF @SN

CAPTEUR 1 T AN1: signal €0 mA ¢
1 +15:15Vdc (+)

CAPTEUR 2 " AN2 signal 20 mA )
T +15:15Vvdc (+)

8. Utilisation et programmation duWASCO Solar

[ Q dziAf A&l GA2Yy SASCO Solahalgk B NanderguahtkéXy pafretres configurables et les informations
jdzS t Q2y LJSdzi GNRJzOSNE &2y (NBa paktagednBavedt Ay (dzA GAPSa

1:niveau installateur6 a 9b! Q / hb¢wh[ 9 t! w! a9 ¢wEONNEATHRIARAMERRESY! a 9 (
Lt Said ysOSaalANB RQF@2ANI dzyS LI aag2NR RQ SYyGNBS ¢
sont particulierementélicats et donc gérables seulement par le personnel qualigfault 001

I LI NIGAN Rdz YSydz RS& LI NFXYSGONBa AyadlttlGaSdNE At Sz
niveau installateur.

2:niveau avanc® a 9 bMODEUR PARAMETRES)

Lt Sad ysOSaalANB RQIF@G2AN) dzyS | dziNB LI aas2NR RQ Syl
ONRGAIdzS& 1jdzQAf & L2 dzZNNI ASyd 02 YLINE Y YASCOBdzdeSyponmpPé e R ¢
RS € QlDefilt OBRA f ®

ApdNIiANJ Rdz YSydz RSa LI NI YS§(iNBa | @gryOSa At Sad LI2aaio
niveau avance.

[Q 0084 ldz yADStdz AyadlftriSdz2NI 2dz F @FyOS t GNI @SNE dzy
parameétres ppgrammeés sans aucune possibilité de modification.
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8.1 Le display

ENTER

-

STOP moteur
sortie menu
reset alarmes

défilement ]

.

-

défilement ]

\

[ START moteur ]

&
0 00

/ QSald dzy -Rumindi2HighesNdlib baBacteres.
Un signal sonore de confirmation accompagne la personne qui utiis&$€O Solat fournit une rapide indication en cas
RQIf I N¥So

8.2 Configuration de départ

A la premiere mise en marche MASCO Solan entre directement dans la configuration de départ par laquelle il est
L2aaArofS RS FIFIANB dzyS LINPINI YYIFGA2y O2YLX 8§GS S NI4AIRS Rd:
Si la configuration de départ est incompléte, il BsY LJ2 & & A 0 f S/AFTO Gnlakt dstipasSitie dé répéter la

O2y FA3JdzNI GA2y RS RSLI NI t {G2dzi Y2YSyi 68y FOOSRIyd + ONI
RQA y & &ASCO SdlsurfurSnouvel appareil.

LeVASCO SolardzZ3 38 NS RSa @It SdzZNA RS RSFIl dzf G LI2dzNJ OKLF lj dz§8 LI NI Y& G 1
Af adzZFFAG RQFLIJI2 SNI &dzNJ £ (G2dzO0KS 9b¢9owz |GGSYRNB 1jdzS S
RSTAf SYSy (i & ndaltrefo@ 8uyla tbuchieJ&NTER da sauvegarde la valeur sélectionnée qui par conséquent ne
clignote plus .

CiRS&da2dzas y2dza @2dza R2yy2ya dzyS RSaAONALIIA2Yy RSiGlIAfftSS RSa
la configuration de dgart.

paramétre default description
XXXXX [ [ Fy3dzS RS O02YYdzyAOF A2y O@OSNE f Q

Langue

XXXXX

Typologie du moteur raccordé :

Type de moteur ; i
1 Asynchrone triphasé

XXXXXX triphase 1 Synchrone PM (aimants permanents)
Tension en circ. ouvert 800 Tension en circuit ouvert (Voc) de chaque chaine photovoltaique conn
' auVASCO Solaplaire. Il est recommandé de se référer a la plaque

V = XXX [V] signalétique des panneaux.
Amp. nom. moteur XX Courant nominal du moteur selon ses données sur la plaquette augme
' ' RS mME:d [ OKdziS RS GSyaizy t (]
I= XXX [A] consommations supérieures par rapport au courant nominal reporté su

les données de la plaquette.

50 Fréquence nominale du moteur selon ses données.

Freq. nommoteur

f= XXX [Hz]
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TARAGE MOTEUR Si I‘appfelreil est un QispositifR(_)Gready», le tarage du moteur doit étre
effectué avant la mise en service.

Appuyer sur ENT Lire attentivement le chapitreédié.

Mode contrble:valeur constante[bar]

En appuyant sur la touche START/STOP il est possible de faire un tes
marche de la pompe a la fréquence de travail désirée.

START/STOP l}l.B: vérifier IaApE)ssibiIité geAf:iir(E pAartirVIaApompmrls créer des
R2YYIl 3Sa £ OSU0U0S RSNYASNB 2dz 0A
> Au cas ou, durant le test , la pompe devait tourner dans le mauvais sel
Sald LRaaArofS RQAYDBSNRESNI t S saduehce
des phases dans la connexion.

Test moteur

Sens rotat. mot.

> [ <--
- OFF 9y &St SOUGA2YYLl Yl hbX | dz NBG 2 dzNJ
Départ automatique coupure, leVASCO Solaecommencera a fonctionner de la méme
YEYASNB 26 Af T2y OiAz2yy| Adec sighifiey i
ON/OFF que si la pompe était en train de fonctionner, elle recommencera a

fonctionner.

/'S YSaalrasS O02YYdzyAljdzS t f QdziAf A
positive la procédure de configuration de départ. Les parametres
COMPLETEE programmeés durant cette procédure restent sauvegardés daNa\BCO
Solar

CONFIGURATION

8.2.1Controle moteur FOC

Introduction

Lecontréle moteur FOC (Field Oriented Control) intégré dans les onduleBE@3CGready» apporte les avantages suivants par
rapport au contrdle traditionnel :

Contrdle optimal du courant & chaque point de travail.

Réglage rapide et précis de la vitesse.

Con@mmation énergétique mineure.

Réduction des oscillations de couple (vibrations) pour un fonctionnement plus fluide et régulier dans le champ des
fréquences et un bruit mineur du systeme.

1 Stress mécaniques mineurs sur le moteur, sur la pompe et systéme hydraulique.

= =4 =4 4

Le contr6le FOC des dispositiff@Gready» peut étre utilisé avec :

1 Moteurs asynchrones triphasés.
1 Moteurs synchrones triphasés a aimants permanents.

Le controle est sensorlessy S yUSEA IS LI & fQdziAf A&l dAzy RQdzy OF LI SdzN
Tarage d contréle FOC
t 2dzNJ LISNXYSGGNB Fdz RAALRAAGAT RQSFFSOGAzSNI £ S O2yiNxtS C
1. 9FFSOUdSNI 12dza £ Sa ONofl3ISa Rdz 38ais8YSd wl O0O2NRSNI |
Si tQS@SyiGdzSt S LINBBSMOS RS FTAE OGNS RzkRUO 2
2. Alimenter le systéme et suivre la procédure de configuration initiale en spécifiant :
a) Type de moteur : asynchrone triphasé ou synchrone a aimants permanents.
b) Tension nominale du moteur selon ses données nominales.

c) Fréquence nominale du moteselon ses données nominales.
d) Courant nominal du moteur augmenté de 5% par rapport a sa donnée nominale.

19



3. Effectuer le processus de réglage automatique (Auto tuning) pour permettre a I'onduleur d'apprendre les informations
électriques de la charge connect@aoteur, cable et éventuel filtre]l. S LINR OSaadza RS GF N¥ 3S LIS dzi
minute.

4. Attendre que le processus de tarage se termine correctement.

Durant le processus de tarage, le moteur reste arrété mais est alimenté pendant le tarage.
5SO0NI YOKSNI £ S RAALIRAAGAT RS tQItAYSYGlrGAzy
les charges connectées a cetii

Suivre scrupuleusement les avertissements pour la sécurité indiquées dans le manuel
ROQAYAGETtFGA2yispsditif. RQdzGAf Aall dA2y Rdz R

[ S LINPOS&adza RS G N} 3IS LISdzi SYLX 28SNJ) 2dzaljd
Le processus de tarage doit étre effectué dans la configuration électrique définitive du systéme
0QSalt t RANB | gSOQ88SYa@ dzStzNEAt SNBNb LISK 5 i dzS
Si une variation du moteur, du cable ou du filtre est effectuée, il est nécessaire de répéter le
processus de tarage en accédant au menu des paramétres du moteur (mot de passe de défay
002).

Le réglage incorrect de la tensiode la fréquence et du courant nominal du moteur conduit a de
résultats erronés dans le processus de tarage et donc a un dysfonctionnement du moteur.

Le réglage excessif du courant nominal du moteur par rapport a la donnée nominale peut
endommager gravemenle moteur et I'onduleur.

Pendant le tarage, les enroulements du moteur sont chauffés par le courant d'essai. Si le motg
estauto@SyYy G Af ST fQFroaSyO0S RS NRGFGA2Yy Rdz Y203S
forcée.

Il est donc recommandé daiisser refroidir le moteur entre un tarage et l'autre.

Dans le cas ou le processus de tarage n'a pas réussi, il est nécessaire de vérifier :

1 Les connexions entre I'onduleur et la charge (y compris les éventuels filtres de moteur interposés).
1 Les valeursle tension, de fréquence et de courant nominales définies.

Le moteur ne peut pas démarrer tant que le processus de tarage n'est pas terminé.

Si le processus de tarage ne peut pas étre complété, il est possible de saisir manuellement les
parameétres de ésistance du stator (Rs) et d'inductance du stator (Ls) dans le menu des
parameétres du moteur (mot de passe par défaut 002).

Ces données peuvent étre fournies par le constructeur du moteur ou obtenues par des mesurg
Si vous ne disposez pas de ces donnéegue le processus de tarage automatique échoue, il est
recommandé de contacter le service d'assistance technique.

Réglage du contréle FOC
L'algorithme de contréle FOC effectue un contrble de courant (couple) et de vitesse avec une dynamique dedéfpoase

La dynamique FOC est réglée par défaut a une valeur suffisante pour garantir un contréle précis et sans oscillations dans la
plupart des applications

Dans certains cas, il peut étre nécessaire d'augmenter (en présence d'oscillations de fréguetheeiminuer (en cas
d'alarmes de surintensité ou de déclenchement) le paramétbyrwamic FO& dans le menu des paramétres moteur (mot
de passe par défaut 002) selon le tableau suivant :

CONFIGURATION DYNAMIQUE FOC

Cables moteur de longueimférieure & 100m et absence de filtre entre onduleur et moteur. 200

Cables moteur de longueur inférieure a 100m et présence de filtre dV/dt entre onduleur et mo| 150
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Cables moteur de longueur supérieure a 100m et présence de filtre dV/dt entreamndatl 100
moteur.

Présence de filtre sinusoidal entre onduleur et moteur. 50

Le réglage incorrect de la dynamique FOC peut provoquer :
1 Oscillations de vitesse dans le cas ou la dynamique FOC est trop lente.
1 Alarmes de surintensité ou de déclenchemesitla dynamique FOC est trop rapide.
Il est recommandé d'intervenir rapidement en ajustant de maniére appropriée le parametre
« Dynamic FOG si les conditions susmentionnées sont présentes.
L'absence d'intervention pourrait endommager I'onduleur, le mateet le systéme.

8.3 Visualisation de départ

[ 2NRIljdzS tQ2y |fftdzyS tS RAALRAAGATFE 1 OGSNEA2Y Rdz 32F0 6
a2yl O2YYdzyAljdzSSa t f QdziAf A&l GSdzNW
LCD = X.XX

INV = X. XX

Parf ' &dzA 6SX SO ldzaaAdsid FLINBA | @2AN GSNYAYS 1 LINBYASNE
comme on peut le vérifier en agissant sur les touches de défilement, est composée de:

p est la valeur de pression mesurée.

Inv: ONJOFF Mol ONIOFF| | g v | | 310dz8 | y i &dzNJ £+ (2dz0KS 9be¢ow I &

p = XX.X [bar]

Le paramétre f représente la fréquence (Hz) avec laquel\A8CO Solast en train
RQIFIfAYSYGSNI €S Y20SdzN®» 9y F LMzt yid a
Inv: ON/OFF  Mot: ON/OFF LINEINI YYS &dzNJ GaFNBIldzSyOS FAESEsS Af
réel de la fréquence de travail au moment ol le symisalgd QI T T Ae QlisHay. Bi
f=XXX.X [Hz] f Q2y | LIJzA S Sy O2NB dzyS F2Aa& &dzNJ £
modalité ainsi que le démontre la disparition du symbole set, et la sauvegarde de
nouvelle fréquence de travail.

Inv: ONJOFF  Mot: ON/OFF| | @bsorbée par le moteur

V_in=XXX [V]I=XX.X [A]

Inv: ON/OFF Mot: ON/OFF [ é LJl NJ Yé l:| N:S 62 é LJK 7\ NB LJN\E é S y':l é f S 02
tension et le courantll est également appelé facteur de puissance
cosphi = X.XX

Inv: ONJOFE Mot: ON/OFF Il fournit une évaluation de la puissance électrique active absorbée par le moteur

P = XXXXX [W]

Inv:ONIOFF Mot onoFe| |9Y 16aSyO0S  RQ EFN¥Sa tQ9 ¢! ¢ NBAdzA
5lya tS OFla O2yUNFXANBZ S YSaal3aSsS RQ

ETATNORMAIALARNE AYGSNYAGGSYyGT Af Sad LRRaaistod. RS fQ
En appuyant sur la touche ENTER on accéede a la visualisation sur écran des
Vie Inverter A }/-‘F 2NN (A2 y a a dzA ®| y- iSa statis@ﬂegdeﬁ S tQ
consommationK A & 4 2 NA [j dz§ RSa SNNBdzNBE LI NJ NI |
xxXXX h XX m Pour retourneral@A adzt t Aal A2y RS RSLI NISZ Af
Vie Moteur

XXXXX h : xxm
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%f 25 50 75 100

% XX XX XX XX

AL XXXXXXXXXXXXA

XXXXXXX h: XX'm

Menu En appuyant sur la touche ENTER on accéde a la visualisation menu.

ENT pur accéder

[ LINBYASNB tA3yS RlIya I oOuAsddJotardal GA2y RS RSLI NI NBLR2NIS
1 Inv:ON XXX.X Hzi [eVASCO Solast armé pour le contrdle et le moteur est en train de fonctionner a la
fréquence indiquée.
 Inv:ON Mot:OFBile VASCO Sol&a (i I NS LJl2dz2NJ £ S O2yGNx€tS Sid €S Y23GSdzNJ
f Inv:OFF Mot:OFBileVASCO SolgfQSad LI a I NX¥S L}RdzN £ S O2yiNxf S y
Quand la fonction COMBO est activée a coté de la daisie Q| R NFASEG Soiz NNB a L2y REFyd aQl TFAOK

8.4 Visualisation menu

En appuyant sur la tohe ENTER en faced@ 9 b ! Q «k 9 b ¢dahdfadidihlisaiod GeRIAEB on accede a la
visualisation menu.

MENU [Q I O084& RSYIFYRS fI LI aagz2NR Ayaildlff
Control param.
MENU [Q I O08& RSYIFYRS I LIl aagz2NR | g yoOsSS
Moteur parametr.
MENU [Q I O084&a RSYIYyRS ¢ LI 3ag2NR Ayadlf
IN/OUT parametr.
MENU [Q I O084&a RSYlIYyRS (I Lileta@dtO@ANR Ay adl f
Connect. param.
MENU [ Q I O08& RSYIFYRS fI LI aagz2NR | 8 yOsSS
Qonfig.de dép.

Pour satir de la visualisation menet retourner a la visualisation de départ, appuyer sur la touche rouge STOP.
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8.5 Parametres de controle

1 Contr6le a fréquence fixe avec deux valeurs de fréquence désirée

LIS dz@ S y i
numérique 2.

s i NB

1 En modalité de contrble a fréquence externe, il est possible
commander la fréquence du moteur a travers un signal analogiqug
f QOSYiNBS

O02yySois t

D N — o
3 & = | S 13
7] @ c N @
Parametre Défaut Description § % 8 % $ %
s 123|295 |3
& 2 < p 2
g L > LC L
Il estpossible de choisir entre :
1 MPPT: la vitesse de rotation de la pompe est réglée pour maximisg
la puissance électrique disponible a partir des panneaux
Mode contrdle photovoltaiques.
1 Controle & valeur constante : VASCO Solar varie la vitesse de la g
T MPPT % de maniére a miatenir la valeur programmée constante,
1 Valeur constante *:% indépendamment de la consommation hydrique.
1 Fréquence fixe S 1 antrﬁle a fréquence ,fixe : VASCO Solar alimente la pompe a la
9 Valeur const. 2 cons. o fréquence programmee.
L =] 1 Controle a valeur constante avec deux valeurs de consigne qui peuver
T Fréq.fixe 2 val. 2 séleconnéd Sy 2 dzON} yid 2dz Sy FENXI Y
1 Fréquence ext. >

4SSt SOtAz2yysSSa

Sy

bno

Val. max. alarme

Précise la valeur maximum qui peut étre
FGOGSAY UGS RI-gei ddlayueld.
méme en modalité de fonctionnement &
fréquence constante, la pompe est arrétég

V

V

V|V

10 |Si dzy aia3dayrt RQIFfIFN
p= XXX [bar] pompe peut repartir seulement une fois
gue la vakur mesurée est descendue-en
dessous de la valeur d'alarme maximale
pour une durée supérieure a 5 secondes.
Précise la valeur minimum qui peut étre
FGGdSAY(dS R Ildgssoustd@aquels]
| I mémeen modalité de fonctionnement a
Val. min. alarme fréquence constante, la pompe est arrétée ef
0 dzyy &aA3dylt RQlIfIl N¥YS V V V V V
p= XXX [bar] peut repartir seulement une fois que la valeu
mesurée est montée adessus de la valeur
d'alarme minimum pour une durée supérieur
ab secondes.
B e e moeaton de e s | |y
[ iqu .
OFF gnep giq
ON/OFF
Valeur consigne L f_ a_q F3IAd RS I @It
3 maintenir constante. V
p= XXX.X [bar]
Compensation Compensation de la valeur a la fréquence
0 maximum. En appuyant sur la touche vert V
p= XXX.X [bar] At Sau Lk2aaAiroftsS RQS
Valeur consigne2 L f. a.q F3ra RS Ttk OF
maintenir constante.
3 V

p = XXX.X [bar]
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Parameétre Défaut Description

Valeur constante
Fréquence fixe
Valeur const. 2

cans
Fréq. fixe 2 val.
Fréguence ext.

Compensation de la valeur a la fréquence
0 maximum. En appuyant sur la touche vert
Af Sad LkRraaArotS RQS

Compensation 2

<

p= XX.X [bar]

Intervalle de temps pour la mise a jour de
5 valeur réglée par rapport a la
compensation.

Recalcul val. cons.

V V

Afin de garantir un bon fonctionnement du contrdle de pression, nous conseillons de mettre le capteur a proximité
pompe ou du groupe de pompes. Paeampenser les pertes de pression dans les tuyaux (proportionnelles au débit)
se manifestent entre le capteur de pression et l'appareil, il est possible de varier la pression de set de maniérediné
rapport a la fréquence.

t=XX [s]

capteur de
pression

Valeur consigne (3 bar)

Frég. min moteur Fréq. max moteur

~
Cd

Q

Il est possible d'dééctuer le test suivant pour contrdler le valeur de Compensation correcte a programmer dans le m
des parametres controle :

1. AyadlttftSNI dzy YIFIy2YS8GiNB Sy ¥FI OS

supposé subir leplus grandes pertes de pression)

2. ouvrir complétement les refoulements

3. vérifier la pression indiquée sur le manométre le plus en aval
--> Programmer la valeur de Compensation égale a la différence des valeurs indiquées par les deux manomeétres.
DanslecaR Qdzy 3INR dzLIST RAGAAEASNI f+ @I f SdzNJ G NRPdz@SS LI NJ S
compensation spécifiée est attribuée a une seule pompe.

RS f QI LILI NBAf LI}

A travers ce paramétre, nous programmor

Fréquence travail la fréquence daquelle VASCO Solar
50 alimente le moteur. V V
f= XXX [Hz]
A travers ce paramétre, nous programmor
Frég. travail 2 la fréquence & laquelle VASCO Solar
50 alimente le moteur. V
f= XXX [Hz]
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Parametre

Défaut

Description

Valeur constante

Fréquence fixe

Valeur const. 2
cans
Fréq. fixe 2 val.

Fréguence ext.

Fréq.min.controle

Fréquence minimalen dessous de laquelle
la pompe doit tenter de s'arréter.

_ 50 V V
fmin = XXX [HZz]
Retarder arrét Ce délai représente le retard avec lequel |
pompe est arrétée aulessous de la
t=XX [s] 5 fréquence minimum de controdle. V V
Il s'agit du temps durant lequel VASCO Sq
RAYAYydzS fF F¥NBIdzSy g
moteur de la frég. min contréle a la fréq.
Rampe controle Min. moteur. Si durant ce délai la valeur
20 mesurée descend edessous de la valeur V V
t=XX [s] de consigne delta contréle, VASCO Solar
fait repartir le moteur. Dans le cas contrai
£ {/h {2t N &asS OKI N
complétement le moteur en suivant la
rampe de contrble.
Delta contrdle Ce paramétre communique de combien la|
valeur mesurée doitlescendre par rapport
p= XXX.X [bar] 0,1 a la valeur de consigne afin que la pompe V V
puisse repartir en phase d'extinction.
Ce paramétre communique de combien la|
Delta départ pression doit descendre par rapport & la
0,5 pression programméafin que la pompe qu V V
p= XXX.X [bar] a été arrétée précédemment puisse
repartir.
Il s'agit de l'augmentation de la valeur
Delta arrét mesurée par rapport a la valeur de consig
05 |ljd5 to2y RrR2ad RsLk & \/ V
p = XX.X [bar] & QS i SA 3y Sforees seldrt la/ranipd\
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