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1. Présentation du MIDA

MIDA est un dispositif pour le contr6le et la protection des systéemes de pompage basé sur la variation de la fréquence
RQFf AYSydl GAlRpgut @& mante aussPbién 38rdes anciens que sur les novvaapareils en garantissant :

f SO02y2YAS RQSYSNHAS Si SO2y2YAl dzS

 AyaidlttlriArzy AAYLXATFTASS Si O2HiGa RS £ QI LILI NBAE Ay TS

f LINRft2y3rdAz2y RS fI RdZNBS RS @AS RS  QF LILJ NBAf

1 plus fiable
MIDA, raccordé a tout type de pompe disponible dans le commerce , en gerect®onnement pour maintenir constante
dzy S OSNI I AYyS 3INIYRSdzNI LIK2aAljdzS O0LINBaaAz2ys LINBaaiAzywnRAT
varient. De cette maniére, la pompe, ou le systeme de pompes, est actionnée seulenimraiu et selon la quantité
ySOSaalANB: Sy S@OAlGlyd FAyair RSa RAALISNAAZ2YA RQSYSNHAS
De plus, MIDA est capable de :

1 protéger le moteur des surcharges et marche a sec

T STFFSOGdzSNI £ S RSLINATHGad IOQONINNS it BT R28AOBENI 0FAY RQl d
NBRdzANB fSa LIAO&a RQIFI0&A2NLIIAZ2Y
Donner une indication sur le courant absorbé et la tension d'alimentation
enregistrer les heures de fonctionnement et, en fonction de caliekes erreus et les pannes reportées par le
systeme.

T a8 O02yySOGSNIt RQIdziNBa alL5! LJ32dz2NJ NBFfAaAaSNI S F2yO0l
MIDA peut étre monté directement sur le moteur a la place du cdmrees ou installé au mur.
Dans ce cas précis, des filtres inductifs spéci@lisponibles en options) permettent de réduire les surtensions dangereuses
qui se créent dans les cables trés longs et rendent donc le MIDA également parfait pour le contréle de pompes immergée

f
f

2. Avertissements pour la sécurité

Le fabricantconseilBS f ANB F 0GSyGA@SYSyd €S YIydzsSt RQAYyaldaNUzOGA 2y
Toute opération doit étre réalisée par le personnel qualifi€ norrespect des instructions reportées dans ce manuel et en
général des regles unikgelles de sécurité peut provoquer des chocs électriques graves, voire mortels.

[ S RAALIZAAGATFT R2A0G siNB O2yySOiGS t tQlFfAYS
ASO0GA2YyYSdzNJ F FTAY RQlF aadz2NBNJ £ S R Qué)Nvagt ©utesS Y Sy
intervention sur le MIDA méme, et sur toute charge connectée a celui

5SO0NI YOKSNI £S aL5! RS fQlFftAYSyldlFiAzy St SO
charges connectées a celai.

bQSyft SOSNI 21 YI A 2IE raikdd,deNduyeelz duIMDNHaSs aljodziébranché
FdzLJ N> @ yiG €S RAALRAAGATFT RS ftQlFfAYSYllGAzy
Le systéme MIDA et la pompe doit étre soigneusement branché a terre avant sa mise en marg
Pendanttoute lalJSNA 2 RS 2G alL5! Said tftAYSYydGS LI NI €S
FOGA2YyYS I OKI NA Sy @apulp dethérifjue NSaichaiye) 3ef boinéslayar
sortie du moteur restent sougension par rapport a la terre en créant ainsi un graglanger pour

f Q2 LISNI G SdzNJ |j dzA = g2elyid tF Ot NBS t f QF NN
Nous conseillons de visser complétement les vis du couvercle avec les rondelles corresponda
F@Fyd RQIFIEAYSYGSNI €S RA&LI2 & A aténe duscbuyedcle pobrraid
ne pas tenir, en entrainant ainsi des risques de chocs électriques méme mortels.

Eviter de soumettre le produit a des chocs violents ou ades conditionsvclimatigues extrémes durant !e transport.

* SNRTASNI |j dzO¥A/ Y& YYR ¥ IjAgﬁB, Rdz LINE R dzA u I dz Y2 YS,yU RS f I-, NGB
de suite le fournisseuf. QSY R2Y Yl 3SYSyYyu Rdz LINPRdzZA U RH | dz ONJF YAaLZNIZI ¢t
produit ne sera pas couvertparlagaréti 2 FFSNIGS LI NI € YIFA&d2y RS 02y adNHzO0A
guel composant entraine la automatiquement la déchéance de la garantie.

Le fabricant décline toute responsabilité pour les dommages causés a des personnes ou choses iéivaiR Q dzy' S dzii

incorrecte de ses produits.

> P

Les appareils portant ce symbole ne peuvent pas étre jetés dans les ordures ménagéres, m
doivent étre éliminés dans des centres de tri appropriés.

Il est recommandé de contacter les centres de tri de&ctets d'équipements électriques et
électroniques (DEEE) de la zone. Le produit, s'il n'est pas éliminé correctement, peut avoir ¢
effets nocifs potentiels sur I'environnement et sur la santé humaine en raison de certaines
substances présentes a l'intérur.

L'élimination illégale ou incorrecte du produit implique de sévéres sanctions juridiques
administratives et / ou pénales.

J=y




3. Caractéristiques techniques

3.1 Prestations

Modéle Vin Max V out l'in Max | out P2 moteur typique Taille
[Vl [Vl [A] [A] [kW]
MIDA 203 1x230 3 xVin 4,5 3 0,55 1
MIDA 205 1x 230 3 xVin 7,5 5 1,1 1
MIDA 207 1x 230 3 xVin 11 7,5 15 1
MIDA 304 3x 230 3 xVin 3,7 4 0,75 1
MIDA 306 3x 230 3 xVin 54 6 1,1 1
MIDA 309 3x230 3 xVin 8 9 2,2 1
MIDA 404 3 x 380 460 3 xVin 3,7 4 1,1 1
MIDA 406 3 x 380 460 3 xVin 54 6 2,2 1
MIDA 409 3 x 380 460 3 xVin 8 9 4 1

Facteur de puissance c6té ligne nio@eles avec alimentation monophagée

CNBIljdzSy0S RQ fAYSgHAHERXRZY RS NBaSlIdz Y pn

Température destockage : de 30°C a 70°C

Température ambiante min. milieu de travail a la charge nomindlé °C

Température ambiante max. milieu de travail a la charge nominale : 40°C

Altitude max. a la charge nominale : 1000 m

Humidité max. relative : 95% sansidensation.

Degré de protection P55 (NEMA 4) ou degré de protection du moteur s'il est monté sur le moteur. *
Connectivité : port de série RS 485 pour fonctionnement COMBO (jusqu'a 8 unités) + communication Bluetooth

SMART + port de série RS485 pour womication MODBUS RTU.

=A = =4 =4 -4 -4 -4 A -4

* Protect the device from direct exposure to sunlight and atmospheric agents

3.2 Poids et dimensions

N Poids * Taille _ TAI LLE 1
Modele @ i TR
[Ka] g RR =1
MIDA 203 2,5 1 ‘ U e
MIDA 205 2,5 1 )| |
MIDA 207 2,5 1
MIDA 304 2,5 1 21 i
MIDA306 2,5 1 il
MIDA309 2,5 1 le
MIDA404 25 1 JelIEL
MIDA406 2,5 1 \ l e EIL
MIDA409 25 1 2 = '
* sans emballage 150 mm 27 33 |
3.3 Entrée des cables
Serre Serre Clip Lorsque MIDA est installé sur le moteur, il est nécessaire de monter le
Modele cable cable EMC bouchon pour serreabk a la place sur sereible M20.
M20 M12 Lorsque MIDA est installé au mur, il est nécessaire de monter le
MIDASIZE 1 2 3 3 bouchon pour serreeable M20.

Utilisez le clip EMC pour mettre a terre le blindage des céables de signal.



4.1 Installation mécanique

MIDA sur le moteur

MIDApeut étre installé a la place du cacherne du moteur
en position horizontale et verticale.

Il est nécessaire de vérifier avec le constructeur du motet
compatibilité de la fixation de la base MIDA a la caisse
moteur (voir la figure). Le joint sua base du MIDA garantit |
protection contre la pénétration de l'eau et de la poussiér
l'intérieur du systéme MIDA et du moteur.

Il est conseillé de percer le joint seulement en face des 4 ti
de fixation a la caisse du moteur.

Il est possible d'utier les mémes vis et rondelles qui fixaie
le cachebornes a la caisse du moteur.

Se référer aux instructions suivantes pour la fixation du M
au moteur.

ATTENTION : apreés l'installation, vérifier la continuité de ti
entre MIDA et moteur.
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MIDA fixation murale

Lorsque MIDA est installé au mur, il est nécessaire de maintenir I'adhésif qui protege la fenétre sur la base MIDA et de
maintenir ainsi la protection contre l'eau et la poussiére.

ATTENTION : pour garantir peotection IP55, il est nécessaire d'utiliser des vis d
fixation pourvues d'un joint Gring.




4.2 Installation du MIDA pour le fonctionnement a pression constante

MIDA peut gérer la vitesse de rotation de la pompe de maniére a maintenir la pressitarterdans un endroit précis de
f QF LI NBAf f2NRIjdzS tF+ RSYFrYRS K@RNARI|jdzS RS €I LI NI RS f
[ S a0KSYlFI RS o0laS RQdzyS tfA3yS RS LRYLIIAS OFLIOG6ES RS NB

A: pompe \

3
§_> MIDA 2 : soupape de non retour
4 0 Y Opanson RQS
N A1 o
VN 4 : vanne
2 6 5
1 5 :vanne

Q: capteur de pression /

421LlevasR QSELI yaArzy

5Fya fSa AyadlftliAizya KeRNAI|jdzS& SljdzAiLlsSa RS alLs5! 3z €8S
les consommations hydriques minimums) et maintenir la pression quand la pompe est arrétée, en évitant ainsi des cycles
départ/arrét trop fréquents.

Il est trés important de choisir correctement le volume et la pression d&pkél NBSYSy (i Rdz g1 a8 RQSE
trop exigus ne permettent pas de compenser de maniére efficace les consommations hydriques minimesnssotes

jdzqc yR fF LIR2YLS Sad FNN3GSS>Y GlFyRAA ljdzS RS& @2fdzySa (N
inutile, des difficultés dans le contréle de pression réalisé par MIDA.

Il est pratiquement suffisant de mettreunvas@ 8§ E LI yaA 2y &t yid dzy @2t dz¥YS RQSYy A N
considéré en litres/minute.
9E Y aA t8 RSoAG YIEAYdzZY RSYFYRS S4i0 RS cn fAGNBAKYAYS

Lapressiondep® K| NHSYSy (i Rdz g6 aSi ROSEYBYRRE yRR2WE:2 RS I LINBA
Ex: si la pression programmée dans le MIDA, a laguelle on souhaite maintenir le systéme indépendamment de la
consommation hydrique, est de 4 bars, la pression de®@fl NBASYSy (i Rdz @I &efenvikad 3, Elalls.y & A 2

4.2.2 Le capteur de pression

MIDA peut étre connecté a des capteurs de pression linéaires avec sartie/d Y! ©® [ QAYGSNBFf S RS
du capteur doit inclure la tension de 15 V dc avec laguelle MIDA alimentatiége analogiques.
alL5! &dzLIL2NIGS fQAyadGltttl A2y :RQdzy RSdzEASYS OF LI SdzNJ RS

1 fonctionnement & pression différentielle constante. (ANAN2).

1 remplacement automatique du capteur de pression principal en cas de panne.

~ z

Le branchementdu capt®ld RS LINS&daAizy &S FlLAG £ (GNXgSNAR fSa o2

CAPTEUR 1 1 ANL1 : signal-20 mA ¢
! +15V : alimentation 15 Vdc (+)
1 AN2 : signal-20 mA {)
CAPTEUR 2 { +15V : alimentation 15 Vdc (+)




4.3 Installation de MIDA pour le fonctionnement ae pression différentielle constante

MIDA peut contréler la vitesse de rotation de la pompe de maniére a maintenir constante la pression différentielle entre le
NEF2dz SYSyid Sid fQlFaLANIGA2Y RS I L3 Y LiflisoRs uy éaptéuSda préssion G I £ € I
différentielle.l est en alternative possible d'utiliser deux capteurs de pression identiques situés en aspiration et refoulement

de la pompe. La différence des valeurs lues est effectuée par le dispositif MiDAME.

Inverter E Inverter
@ *

N.B. Si pendant le fonctionnement nous prévoyons que la pression en aspiration puisse desceiehgoeis de la pression
FGY2ALIKSNRIdzSE Af Sad ysOSaalANB RQdziAf A&aSNI £ Sa OF LI Sdz2NA

4.3.1 Connexion des capteurs

MIDA peut étre connecté aux capteurs de pression linéaires asotig4  Y! ® [ QAVIGSNBItES RS (Sya
capteur doit inclure la tension de 15 V dc avec laquelle MIDA alimente les entrées analogiques.

Dans le cas ol nous utilisons un capteutdd B a 8 A 2y RAFFSNBYGASt ST Af Sad ysoSaal |
FyFf23AljeeBie: mx 0QSai

1 ANL1: signal20 mA ¢

CAPTEUR DIFFERENTIEL . .
1 +15V: alimentation 15 Vdc (+)

Dans les cas ol nous utilisons deux capteurs de pression, le c&pf®urLINS aa4A 2y Sy NBF2dzZ SYSyi R
Fylf23AldzS m GFyRA& [[dzS €S OF LW SdzNJ RS LINBaaA2afireSy I aLJA NI

ANL1 : signal-20 mA ¢

+15V : alimentation 15 Vde)
AN2 : signal-20 mA §)

+15V : alimentation 15 Vdc (+)

CAPTEUR 1 (refoulement)

= =4 |4 =

CAPTEUR 2 (aspiration)

Dans le menu paramétres avancés il est donc nécessaire de régler la logique de fonctionnement AN1, AN2 comme
ORATTFSNBY OS¢t ®

4.3.2 Paramétrage

Dans les installations de cilation, le démarrage et I'arrét de la pompe sont généralement commandés par un contact
SEGSNRSdzNI ljdzA LISdzi R2y O siNB 02yySOiGS t tQSyiNBS RAIAGEES
menu des parametres installateur. Il est oeemandé ensuite de régler les parametres suivants:

Parameétre Valeur recommandée ap i f
Fréquence minimale de Identique a la fréquence minimum du " ' 2
contréle moteur

Delta contrble 0 bar

Delta départ 0 bar

Retarder arrét 99 sec

Fonction AN1,AN2 Différence 12

Pression différentielle constante
[ a@lfSdzNJ aSi¢ O2NNBaLRyR t I @FfSdz2NJ RS LINBaarAz2zy RAFFSN
9y FrLAGET Af adzZFFAG RS NBIESNI I a@FfSdNI 4S0¢ QFALMANI Hi ARl R
pompe chargée au maximum (tous les appareils ouverts) et a la fréequence maximale (50 Hz).

Pression différentielle proportionnelle

Si I'on souhaite utiliser une logique de contréle a pression différentielle proportionnelle pour obten&aamomie d'énergie

YI 2Sdz2NBX Af &dzZFFAG RS NBIESNI L adFfSdNJ asSié s3artg@atr €I
fI FTNBIjdzZSyO0S YAYAYFES o6uwn 110 SiG dzyS & O2 Y LIS yelde indxingle (i St ¢
(50 Hz) et au pouvoir maximum (tous les appareils ouverts).

u» X«
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5. Branchement électrique

MIDA 203,205,207

1 P.E.
Uvw

s

O

Qo

e - —

He 2EE289222%., L1 N/L2

| o O N o Y o o o M |
P.E.I:l
Alimentation Sortie moteur

g L(L1), N(L2), P.E.

Il est conseillé d'utiliser des faston femelles préisolés 6,
0,8 mm

Afin de respecter les limited'émission rayonnée requises
par la législation 61808 Catégorie C1, il faut ajouter une
ferrite aux cables d'entrée. La ferrite et les instructions d
céblage sont disponibles sur demande.

Dénudage conseillé du cable d'alimentation (sans ferrite
supplémentaire) :

| 70 mm |

7 U V,W,P.E.

Il est conseillé d'utiliser des fas femelles préisolés 6,3 x
0,8 mm

Si MIDA est monté sur le moteur, nous conseillons d'utili
les cables en PVC de 200 mm de longueur avec une seq
de 1,5 mm 2.

Si MIDA est monté au mur, nous conseillons d'utiliser un
cable moteur blindé d'une secin opportune en fonction
de la largeur et de la puissance du moteur. Le blindage ¢
étre connecté aux deux extrémités.

Dénudage conseillé du cable moteur
l 120 mm

. . =G
— -.
L] __— ‘

v
w




MIDA304,306,309,404,406,409

1 P.E.
~
E3
Ll
=
I+
o
2
=
=
S
= =
EINE
g
g
&
i
]
b
LA =2 a2 =
= %‘Ezﬂzﬂzzzg &
u EZT ol ad gl

1 o O o o e o s I 8 o o |

000

L3 L2 L1

P.E.D

Alimentation

1 L1,L2, LR.E.

0,8 mm

Dénudage conseillé du cable d'alimentation.

l 70 mm |

Il est conseillé d'utiliser des faston femelles préisolés 6,

Sortie moteur

T U,V,W,P.E.

Il est conseillé d'utiliser des faston femelles préisolés 6,
0,8 mm

Si MIDAest monté sur le moteur, nous conseillons d'utilis
les cables en PVC de 200 mm de longueur avec une seq
de 1,5 mm 2.
Si MIDA est monté au mur, nous conseillons d'utiliser un
céble moteur blindé d'une section opportune en fonction
de la largeur et déa puissance du moteur. Le blindage do
étre connecté aux deux extrémités.

Dénudage conseillé du cable moteur
l 120 mm

<

HL

=

180 mm
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Entrées analogiques (capteurs)

T AN1: 420 mA, capteur 1

AN2 : 420 mA, capteur 2

AN3 : 010V, set externe

AN4 : 010 V, trimmer pour le réglage de la fréquence ou du set externe 2
+10

+15

= =2 =4 4 A

Il est conseillé d'utiliser des embouts préisolés.
Utiliser des cables blindés en mettant a terre le blindage au moyeneEMC.

Suivre les indications sowmsentionnées pour le dénudage du céble et pour le montage correct du clip EMC.

o 20

1. Serrecable M12
2. Contreécrou
3. ClipEMC

Ty

11



Entrées numériques

w IN1:démarrage / arrét du moteur
w IN2:démarrage / arrét du moteur ou échange de la valeur du seR¥

*seulement lorsqu'en mode de contr6le : la valeur constante 2 valeurs.
Il est conseillé d'utiliser des contacts privés de tension.

Les entrées numeériques peuvent étre configurées comme Normalement Ouverts ou Normalement Fermés. Lire le chapitre
inhérent a la progammation.

Il est conseillé d'utiliser des embouts préisolés.

Utiliser des cables blindés en mettant a terre le blindage au moyen de clips EMC.

Sorties numériques (relais)

1 NO1, COM1 : état moteur, contact fermé avec moteur en marche.

1 NC1, COM1 : contacefmé, contact fermé avec moteur a l'arrét.

1 NO2, COM2 : état alarme, contact fermé sans alarme.

1 NC2, COM2 : état alarme, contact fermé avec alarme ou sans alimentation.

Les relais sont des contacts sans tension. Tension maximale applicable 250 V et 2 A.
Il est conseillé d'utiliser des embouts préisolés.

Utiliser des cables blindés en mettant a terre le blindage au moyen de clips EMC.

Série COMBO ;

1 S1+, 3G
Il est conseillé de respecter la polarité en raccordant plusieurs dispositifs MIDA ensemble(8)squ’
Il est conseillé d'utiliser des embouts préisolés.

Utiliser des cables blindés en mettant a terre le blindage au moyen de clips EMC.

Série MODBUS RTU :

1 S2+,S2G

Il est conseillé de respecter la polarité.
Il est conseillé d'utiliser des emboutsgsolés.

Utiliser des cables blindés en mettant a terre le blindage au moyen de clips EMC.

12



5.1 Protections de réseau

[ Sa LINRPGSOGA2ya RS NBASIH dz ySOSaalANBa Sy ly2yid RS OKI
réglementations localest | SaiG O2yaSAfttS RQdziAf A&ASN) dzy FdzaAofS 2dz RUd
caractéristique de type C et un interrupteur différentiel de type B, sensible aussi bien au courant alternatif que continu.

5.2 Compatibilité électromagnétique

Afin de garantir la compatibilité électromagnétique (EMC) du systéme, il est nécessaire de prendre les précautions suivan
1 raccorder toujours a terre le dispositif
1 utiliser des cables de signal blindés en mettant le blindage a terre a une seule extrémité
f dziAftAaSNJ RSa ONofSa Y2(iSdzNJ €S L) dza O2dzNI Ll2aaAiof S
des cébles blindés en raccordant le blindage a terre aux deux extrémités.
1 Installer des cables de signal et des cables moteur et atiatien séparés.

Afin de respecter les limites d'émission rayonnée requises par la législation-818afégorie C1, il faut ajouter une ferrite
aux cables d'entrée. La ferrite et les instructions de cablage sont disponibles sur demande.

5.3 Installation avec des cables moteur trés longs

En présence de cables moteur longs, nous conseillons ¢ He _
diminuer la fréquence de modulation jusqu'a 2,5 kBe. : ] \

15
. . . 14 ]
cette facon, il est peu probable que se produisent des pi 19 L A\
de tension dans les enroulements du moteur pooiva g 12 et \ [ [
. . & 11 LN - 1
endommager l'isolation. F 10 N ADIVAC
F NN
53 aacac T, | '.
= [‘1 L
1)
5 ‘""-;__q_.-ﬁh"‘-q
4 -
1 {
2
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Pour éviter de dangereuses surchauffes des filtres dv/dt
sinusoidales, il est conseillé de régler la valeur correcte
PWM en fonction de la longueur du cable utilisée.

t 2dzNJ RS& f 2y 3dzSdzZNE R dz e§ N o| Pour des longueurs du cable moteur supérieures a 50
Sai O2yaSAttsS ROQAY(GSNLRAS|YSGNBaz Af Sad Oz2yasSiatts
réactances dv/dt, disponibles sur demande. moteur des filtres sinusoidaux, digmbles sur demande.

o
-
-~
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6. Utilisation et programmation du MIDA

MIDA peut étre utilisé en modalité "base" au moyen du clavier.
Led rouge ALLUMEE : l'unité est alimentée avec la ten

Led rouge de
standby d'alimentation correcte.
Led rouge CLIGNOTANTE : gension

ey
Led verte de | Led verte ALLUMEE : moteur en marche.
marche Led verte ETEINTE : moteur a l'arrét.
moteur.
Lorsque l'unité est en modalité de contrdle "valeur
[:i} { constante", la led vee clignote avec une fréquence
supérieure lorsque la valeur mesurée est proche de la
valeur programmeée. Si la valeur mesurée est la méme
la valeur programmée, la led verte est constamment
ALLUMEE.
Led jaune La led jaunelignote avec une fréquence variable en
d'alarme. fonction du type d'alarme. Voir le chapitre relatif aux

alarmes.

Démarrage et arrét du moteur.

7 Bouton de
/ / / \\ démarrage et
Si l'unité est en état d'alarme, il est possible d'essalger

' |' Dx‘fl:l | | arrétdu
' moteur. réarmer l'alarme en agissant deux fois sur la touche.

II Illl.
{ (\_ﬂ/‘, Q \_LI_ ___/
Led vert de La LED verte est ALLUMEE lorsqu'il est possible de
modifier la valeur programmée (modalité de la valeur

SET.
constante) ou la fréquence programmée (modalité
fréquencefixe). Maintenir appuyé la touche Haut ou la
touche Bas pendant plus de 5 secondes afin de perme

II %(—l O
| le réglage du set.
TN : T :
Sila led de SET est éteinte, il n'est pas possible de
EET modifier la valeur programmée.
Lorsque deux ou plusieurs unités sont en mddali

COMBO, la led de SET clignote seulement au niveau

I'unité master. De cette fagon, il est possible de
comprendre quelle unité dans le groupe est le master €

comment agir sur celedi pour démarrer ou arréter le

[ TN )
| (=]

[N / systéme.

\'—7——____,

La led verte clignote rapideent lorsque l'unité est

raccordée & un smartphone pour le contrdle par App.

Bouton HAUT | A travers la touche HAUT, il est possible d'augmenter |

valeur programmée (modalité de la valeur constante) o

la fréquence programmée (modalifééquence fixe).

T
: I£|:||ZI\J Afin de permettre la modification de la valeur
\___/ programmeée, il est nécessaire de maintenir appuyé la
touche HAUT ou la touche BAS pendant plus de 5
secondes, jusqu'a ce que la led verte de SET soit allun
Bouton HAUT | A travers la touche BAS, il est possible de diminuer la
valeur programmée (modalité de la valeur constante) o

la fréquence programmée (modalité fréquence fixe).

TN
| — | Afin de permettre la modification de la valeur
e / programmeée, il est nécessaire de maintenir appla
touche HAUT ou la touche BAS pendant plus de 5
secondes, jusqu'a ce que la led verte de SET soit allun
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6.1 Monitorage et programmation

Pour accéder au monitorage et a la programmation, il est nécessaire d'utiliser un smartphone ou une tlgetBluetooth
4.0 (BTLE) avec App Nastec NOW installée. L'App est disponible pour Android, iOS e Windows Mobile et peut étre
téléchargée gratuitement a travers les magasins en ligne respectifs.

Il est possible de désactiver la connexion BTLE en coligimentation, en attendant au moins 30 secondes jusqu'a ce que
la led rouge de STAND_BY soit éteinte, en maintenant appuyé les boutons START / STOP et HAUT et en mettant sous
tension. Il est ensuite possible de relacher les boutons aprés 5 secondes.

Il est possible de réactiver la connexion BTLE en coupant I'alimentation, en attendant au moins 30 secondes jusqu'a ce qu
led rouge de STAND_BY soit éteinte, en maintenant appuyé les boutons START / STOP et HAUT et en ntetiaittrsdus
est ensuie possible de relacher les boutons aprées 5 secondes.

A travers l'application, il est possible de :

1 Contr6ler plusieurs parametres opérationnels simultanément.

1 Obtenir des statistiques de consommation énergétique et contrdler la chronologie des alarmes.

1 Effectuer des rapports avec la possibilité d'insérer des notes, images et les envoyempds eu de les conserver
dans I'archive numérique.

9 Effectuer des programmations, les sauvegarder dans lI'archive, les copier dans d'autres dispositifs et les partager
entre plusieurs utilisateurs.

1 Controler a distance, au moyen Wi ou GSM, un dispositif , en utilisant un smartphone situé a proximité du
modem.

1 Accéder aux manuels et a la documentation technique supplémentaire.

1 Recevoir de l'aide en ligne sur les parareg et alarmes.

6.1.1 Contrdle

Les paramétres suivants peuvent étre controlés a travers I'App lorsque la fonction "Monitor" est sélectionnée.

Valeur mesurée [bar] Valeur lue par le capteur.

Valeur set [bar] +#1 £ SdzNJ [ dzS t Q2y a2dzKlFAGS YIAYGSYyAN OF
Fréquence [HZz] Fréquence d'alimentation du moteur.

Tension de Bus [VDC] Tension de Bus.

Courant moteur [A] Courant de phase absorbée par le moteur.

Cosphi moteur Facteur de puissance (cosphi) du moteur.

Puissance [W] Puissance électriqgue absorbéarde moteur.

Température du module [°C] | Température du module IGBT.

Température PCB [°C] Température du circuit imprimé.

Heures onduleur [h] Heures totales de fonctionnement de I'onduleur.
Heures du moteur [h] Heures totales du moteur.

Adresse Adreseg de 'unité dans le fonctionnement COMBO

HISTORIQUE DES ALARMESY Liste des 8 derniéres alarmes.
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6.1.2 Programmation

Les paramétres sont organisés en 4 menus : CONTROLE, MOTEUR, IN/OUT, CONNECTIVITE.

Les parameétres sont protégés par un mot de passe &mniveaux d'acces :

PARAMETRES IN/OUT

f  Niveau Installateur (CONTROLE, IN/OUT) Mot de passe : 001
f Niveau avancé (MOTEUR, CONNECTIVITE). Mot de passe : 002

Parameétre Défaut Description
Unité de mesure . _ . _
bar Unité de mesure [bar,%,ft,in,cm,m,K,F,C,gpm,l/min,m3/h,atih,ps
XXXXX
F.é. capteur
XXX 16 Fond échelle du capteur.
Val. min. capteur
XXX 0 Valeur minimum du capteur.
Offset entréel Correction du zéro pour l'entrée analogique 2@ mA)
20% (20 mMA x 20% =4 mA).
0
XX.X [%]
Offset entrée2 Correction du zéro pour l'entrée analogique 2@ mA)
20% (20 mMA x 20% =4 mA).
0
XX.X [%)]
Offset entrée3 Correctian du zéro pour l'entrée analogique 3-10 V)
(10V x 00% =0 V).
0%
XX.X [%)]
Offset entrées Correction du zéro pour l'entrée analogique 410 V)
(10V x 00% =0 V).
0%
XX.X [%)]
Fonction AN1,AN2 Logique de fonctionnement des entrées analogiques AN1, AN2.
Indépendants | (indépendants, valeur minimalealeur maximale, différence-2)
XXXXXXXX
En sélectionnant N.A. (normalement ouvert), MIDA continuera a
Entrée num.1 FOGA2YYSNI €S Y23GSdzNJ aA f QSy-i NJX
NA GSNELFS Af I NNBGSNI S Y2{SdzNI 2
NA. /N.C o En sélectionnant IC. (normalement fermé), MIDA continuera a
FOGAZ2YYSNI S Y20SdzNJ ax f QSy i N
GSNRERIZ Af FNNBGSNI £S8 Y23SdzNJ 3
En sélectionnant N.A. (normalement ouvert), MIDA continuera a
Entrée num2 actionneNJ £ S Y2 ({SdzNJ aA f QSYyiNBS- yd
NA GSNEEFS Af I NNBGSNI S8 Y2{GSdzNI 2

N.A./N.C.

En sélectionnant N.C. (normalement fermé), MIDA continuera a
FOGA2YYSNI£S Y20SdzNJ aA f QSy i N
veNE I = Af FNNBGSNI €S Y23GSdzNI &)
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Parametre Défaut Description
Ent. num 1 manuel reset o i o . 3 .
. - Activation ou désactivation du reset manuel de I'entrée numérique
Désactive
Activé / Desactive
Ent.num. 2 manuel reset o 3 o . 3 .
Désactivé Activation ou désactivation du reset manuel de I'entrée numérique

Activeé / Desactive

Ret.Ent.Numér 2

XX [s]

Retard entrée numérige 2.
L'entrée numérique a un retard fixe a 1 sec.

PARAMETRES DE CONTROLE

2 Q N = -
§ |& |5 |S535
%) () c N (<)
Paramétre Défaut Description 5 |2 | 84¢g |28
2 p < o p
g L > L w
Il est possible de chaisir entre :
Mode contréle 1 Contr6lea valeur constante : MIDA varie la vitesse de la pompe de
maniére a maintenir la valeur programmeée constante,
1 Valaur constante @ indépendamment de la consommation hydrique.
, , S 1 Controle a fréquence fixe : MIDA alimente la pompe a la fréquenc
1 Fréquence fixe = programmée.
T Valeur const. 2 cons. § f  Contréle a valeur corshte avec deux valeurs de consigne qui peuvent
Fréq. fixe 2 val. = 4SSt SOGA2yySSa Sy 2dmN}yil 2dz Sy
1 Fréquence ext. Q 1 Contr6le a fréquence fixe avec deux valeurs de fréquence désirée
g LSdzoSy it siNB asStsSOirizyyssa Sy
numeérique 2.
1 En modalité de contrble a fréquence externe, il est possible de
commander la fréquence du moteur & travers un signal analogiqus
O2yySOiS t fQSYyiNBS ' bno
Précise la valeur maximum qui peut étre
FGGSAY S RI-get ddlaylels.
Val | méme enmodalité de fonctionnement a
al. max. alarme fréquence constante, la pompe est arrétée
10 S dzy ardayl RQI-tI-NV V V V V

p= XXX [bar]

pompe peut repartir seulement une fois
gue la valeur mesurée est descendue en
dessous de la valeur d'alarme maximale
pour une durée supérieura 5 secondes.

Val. min. alarme

p= XXX [bar]

Précise la valeur minimum qui peut étre
FGGSAY (S RIdgssousid@laguels)
méme en modalité de fonctionnement a
fréquence constante, la pompe est arrétée et
0 dzy aA3aylf RQlIf I NXS V V V V V
peut repatir seulement une fois que la valeur
mesurée est montée adessus de la valeur
d'alarme minimum pour une durée supérieur
a 5 secondes.

Cons.ext.permet.

ON/OFF

OFF

Activation de la modification de la valeur d
consigne par I'entrée analogique AN3. V V
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Q 0
= Q N —] +—
g |2 |2 | |3
\ . - 2 18 154% |8
Parametre Défaut Description 3 c 8 g ® c
s |2 158% |3
3 |2 |35 |8 |2
S LL > LL LL
Valeur consigne IIsﬂ I 37\ u RS tI @It SdzN
3 maintenir constante. V
p = XXX.X [bar]
Compensation Compensation de la valeur & la fréquence
0 maximum. En appuyant sur la touche vert V
p= XXX.X [bar] At Sau Lk2aaAiroftsS RQS
Valeu consigne2 Lf_ a_q F3Ad RS t1 OFf
maintenir caostante.
3 V

p = XXX.X [bar]

Compensation de la valeur a la fréquence
0 maximum. En appuyant sur la touche vert
Af Sad LRaaiotsS RQSY V

Compensation 2

p= XXX [bar]
Recalcul val. cons Intervalle de temps pour la mise a jour de
' ' 5 valeur réglée par rapport a la
t=XX [s] compensation. V V

Afin de garantir un bon fonctionnement du contréle de pression, nous conseillons de mettre le capteur a proximité
pompe ou du groupe de pompes. Pour compenser les pertes de pression dans les tuyaux (proportionnelles au dé
se manifestent entrée capteur de pression et I'appareil, il est possible de varier la pression de set de maniere linéa
rapport a la fréquence.

Il est possible d'effectuer le test suivant pour controler le valeur de Compensation correcte a programmer dans le 1
des parametres installateur :

1. AyadadlrttSNIdzy YIy2YS§GNB Sy FIO0OS RS € QlF LILI NBAE LI

supposé subir les plus grandes pertes de pression)

2. ouvrir compléetement les refoulements

3. vérifier la pression indigu&sur le manometre le plus en aval
--> Programmer la valeur de Compensation égale a la différence des valeurs indiquées par les deux manomeéetres.
5rya S OFa RQdzy 3INRAzLISET RAGA&ASNI tF @It SdzNJ G4 NR dz@S S
compensation spécifiée est attribuée & une seule pompe.
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